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PREAMBULE

Ce manuel technique n'a pas la prétention d’étre une encyclopédie ou un
cours de micro-électronique.

Il permet seulement de donner la structure électronique du Guépard en
distinguant, chaque type de carte.

Puis sur chaque carte, distinguer chaque fonction en donnant le composant
principal.

Une explication succinte des parties fonctionnelles aidera tres certainement
2 s Il . ! . Py .
I'utilisateur du Guépard, tant au niveau logiciel qu'au niveau électronique

a maitriser sa machine.

.

Pour le microélectronicien qui connait bien les composants électroniques,
ce manuel sera un trés bon aide mémoire. :

Pour le microinformaticien, ce manuel sera un guide vers des ouvrages
plus détaillés.

Toutes les critiques au sujet de ce manuel seront les bienvenues.

Grace au Club Guépard, une mise & jour pourra étre ainsi effectuée.

L’auteur

Q.C.
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DESCRIPTIF GENERAL

GENERALITES
Le GUEPARD est un Micro-Ordinateur complet.

intégrant :  une sauvegarde totale sur batterie :
d'une heure environ en interne.
plusieurs heures en exterre.
elle assure le fonctionnement complet de |'appareil.

un moniteur vidéo monochrome haute résolution 12 pouces.
(vert ou ambre) anti-reflet.

2 lecteurs de disquettes double face double densité.
(40 ou 80 pistes) en 5 pouces 1/4.

1 clavier détachable 102 touches a gestion logiciel.
(QWERTY / AZERTY interchangeables).

1 bloc calculateur extensible
—Z 80 A, 4 MHz,
— 64 KO mémoire centrale.

de nombreuses entrées/sorties
— paralléle : centronics
—série : RS 232 C

— Péritel : RVB (32 couleurs)
— crayon optique

— cassette.

deux logiciels d’exploitation en version Frangaise
— Le NEWDOS 88 .2 .4 G
— Le CP/M + . R3

trois manuels évolutifs

— Manuel d'utilisation et Systémes d’exploitation
— Manuel SBASIC sous NEWDOS 8¢ .2 . G

— Manuel Technique
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Microprocesseur
Mémoire vive
Mémoire morte
Vidéo processeur
Vidéo RAM
Contréleur de disques
Contréleur RS 232 C
Générateur de son
Horloge temps réel
Clavier

Lecteur de disque

Affichage vidéo

Ecran

Dimensions
Poids
Alimentation

Consommation

Capacité maxi
pour extensions

NN O
<<L<<L

LE LOT DE BASE

Z 80 A -4 MHz

64 KO RAM

4 KO ROM

68B45

4 KO RAM

WD 1791

WD 8250

AY3/8910 3 canaux

MSM 5832

102 touches

15 fonctions

Pavé numeérique

Cabochons interchangeables.
Double face

Double densité

40 pistes (360 K) 011/021/031
80 pistes (720 K) 012/022/032
24 lignes / 80 colonnes
inverse / Flasch / 1/2 ton

32 couleurs

12" vert 011/012

12" ambre 021/022

12" couleur 031/032

45 x 55 x 34 cm
25 kg.

sect, : 220 V

batt. : 12V 6 A/H
maxi : 200 W
moyenne : 60 W
8 A

6 A

: 50 mA

Il comprend : -le BLOC UNITE CENTRALE

-Le CLAVIER 102 TOUCHES

-1 cébie secteur '

-1 Manuel UTILISATION et systtmes d'exploi-
tation

-1 Manuel SBASIC

-1 Manuel technique

- 1 Disquette NEWDOS 80.2.0G 84 colonnes

- 1 Disquette NEWDOS 80.2.0G 64 colonnes

- 1 Disquette CPM + 3

- LA GARANTIE 1 AN Piéces et main d'oeuvre

-L'’ABONNEMENT AU CLUB GUEPARD
pour 6 mois.
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INTRODUCTION

STRUCTURE GENERALE

Le Guépard est constitué de cing parties principales :
— le bac & carte (le ceeur du microcalculateur)

— Le bloc alimentation

— Le moniteur vidéo

— Les deux lecteurs de disque

— Le clavier multifonction.

Avec un souci de commodité, les blocs sont mécaniquement indé-
pendants.

Cela permet une fabrication, un service aprés-vente et une extension
du systdme Guépard plus efficace qu’avec un systéme traditionnel.

De plus, chaque bloc possdde aussi une structure modulaire.

Le schéma synoptique du Guépard refidte la structure modulaire
fonctionnelie.

Les principales caractéristiques du Guépard sont :
— Pour le bac a carte :
Microprocesseur Z80 A (horloge a 4 MHz)
EPROM de 4 Koctets de base extensible 4 16 Koctets.
RAM dynamique de 64 K octets (mémoire de travail).
RAM statique de 4 Koctets (mémoire vidéo)
Générateur de caractére de 4 K octets
Contréleur Vidéo 6845
Controéleur Disque FD 1791
Contréleur RS 232 WD 8250
Controleur Son AY-3-8910
Contréleur Calendrier MSM 5832
Interface sortie paralldle

Interface cassette
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— Pour le bloc alimentation
+5V-8A
+12V-45A
— 12V -30mA
Sauvegarde d'environ une heure pour la version de base.

— Pour la vidéo

Moniteur monochrome vert ou ambre haute résolution (en
option moniteur couleur intégré).

— Pour les lecteurs de disque
2 lecteurs Yedata YD 580 pour la version 40 pistes.
ou 2 lecteurs Yedata YD 480 pour la version 80 pistes.
— Pour le clavier multifonction
Clavier 102 touches partagées en trois blocs :
- bloc alphanumérique
- bloc de 15 touches de fonction

- bloc numérique
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CARTE UNITE CENTRALE

INTRODUCTION

Cet;e carte contréle le fonctionnement intégrale du microcalculateur
Gueépard.

Que trouvons-nous sur cette unité centrale ?

Nous y remarquons cinqg parties distinctes, qui sont :

— Le microprocesseur Z 89’ A

— La gestion des Banques qui contréle le plan mémoire.
— La mémoire RAM dynamique ou mémoire de Travail.
— La mémoire EPROM ou mémoire d’initialisation. =
— La gestion du décodage clavier.

Mais voyons plus en détail chaque élément.
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1.1-

1.2-

LE MICROPROCESSEUR
Le microprocesseur utilisé est un circuit Z 8¢ A de chez Zilog.
C'est une version plus élaborée que celle de chezlIntel, la série 8085,

Comme tous les microprocesseurs, nous trouvons trois bus de base qui
sont :

— Le bus de contréle qui comprend 14 lignes.

— Le bus de donnée de 8 bits, noté de D@3 D7.

— Le bus des adresses de 16 bits, noté de A@'a A15,

De plus.le Z 8@ A est alimenté en monotension (+5 V)

DETAIL DU BUS DE CONTROLE

Ce bus de contrdle se partage lui-méme en quatre parties :

1.2.1 -Le contrdle horloge est un signal qui bat dans notre cas a
4 MHz, mais si |'utilisateur le désire, il peut sélectionner le
battement a 1,78 MHz. Si I'accés disque est commandé, cela
force la fréquence & 4 MHz. Quand I'accés disque est terminé,

le retour & 1,78 MHz est automatique.

Les circuits qui contrélent I'horloge sont 23 , 28, 213, 27
et le transistor 2 N 3906.

Les circuits qui contrélent la sélection d'horloge sont 21, Z6,
Z2 et le circuit R1oC4

La visualisation se fait sur deux leds rouge et verte respective-
ment 1,78 MHz et 4 MHz.

1.2.2-Le contrdle du systdme environnant s'exécute gréce aux
signaux suivant :

M1 différencie une lecture de code opératoire avec les
autres lectures et écritures du microprocesseur.

MeRQ autorise un actes & I'une des adresses comprise entre g
et GFFFFH.

IORQ autorise un Acceés & I'une des adresses de port comprise
entre J et GFFH.

Rd indique une phase de lecture du microprocesseur.

WR indique une phase d'écriture du microprocesseur.

RFsh indique un cycle de rafrafchissement pour la mé-
moire RAM dynamique.

1.2.3 - Le contréle du CPU s’exécute avec les signaux suivant :

RESET permet un redémarrage du Z 82 A a I'adresse @ H et
une mise a zéro des bascules et registres internes.

INT permet de créer une interruption masquable avec un
redémarrage programmable.
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1.3-

1-4'

Wait

halt

permet de générer une interruption non masquable
dont le redémarrage logicie! s'exécute & I’adresse

P 66 H.

permet de rallonger un cycle de lecture ou d‘écriture
du microprocesseur quand le périphérique est trop
lent.

permet d’arréter le fonctionnement du microproces-
seur dans |'attente d'une demande d'interruption ou
une phase de ""Reset’’.

1.2.4 - Le contréle des bus du microprocesseur se fait avec les signaux

suivant :

Bus Regdemande dacces au bus du microprocesseur.

Bus Ack acceptation du microprocesseur de la demande d‘accés

a ses bus.

LE BUS DE DONNEE

Le bus de donnée est le bus par lequel transite toutes les informations
venant ou allant vers les circuits périphériques.

LE BUS D’'ADRESSE

Le bus d'adresse permet de sélectionner une case mémoire ou
d'entrée/sortie dans le but de transférer une information de ou dans

cette case.
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LES BANQUES

Le systéme Guépard est composé de cing banques distinctes numéro-
tées comme suit :

BQ@=———>Banque contenant la mémoire ""RAM’ dynamique sur
64 Koctets.
Cette banque est toujours sélectionnée.
Seules, certaines adresses peuvent étre masquée tempo-
rairement.

Les quatre autres banques sont sélectionnables par |'intermédiaire du
bus de donnée et enregistrées par Z25.

BQ 1=———®Banque contenant les mémoires "EPROM"".

BQ1 se controle avec la ligne de donnée DL @ du
Z 80 A. :

BQ 2—Banque contenant la mémoire Vidéo décodée de
I'adresse 3CO@H & I'adresse 3FFFH.
BQ 2 se contréle avec la ligne de donnée DL 1.

BQ 3————-Banque contenant la deuxiéme partie de la mémoire
Vidéo, plus la zone du générateur de caractéres pro-
grammables.

Pour la vidéo le champ d’adresse va de 4900 H a
43FFH,

Pour le générateur de caractéres programmables, le
champ d’adresse va de 440@H a 47FFH.

BQ 3 est contrdlée par la ligne de donnée DL2.

BQ 4——Banque contenant le contrdleur de disque souple, plus
la réservation mémoire du clavier.
BQ 4 est contrdlée par la ligne de donnée DL 3.
La zone d’adresse du controleur va de 37EQH 2
37EFH. ]
La zone d'adresse du clavier va de 380¢)H a 38FFH.

Le décodage du circuit Z 25 se fait sur le port de sortie GFAH.
L’électronique de décodage du port @FAH est réalisée avec les cel-

lules Z23 (pattes 1, 2, 3 et 8, 9, 10) et Z17 (pattes 12, 13) avec
I'ensemble 29, Z12, Z22.

EN RESUME :
Sélection du port @ F A H=1>DL 3, DL2, 011, Dqu)
Permet la sélectionde  =>BQa BQ3 BQ2 BQ1

Exemple : Nous sélectionnons BQ2 et BQ1, cela implique sur le port
PFAH DL =0

DL1 =@
DL2 =1
B3 =1
DL4
a —1
DL7

Pour la banque BQ @] elle ne peut étre que déselectionnée temporai-
rement qu'avec BQ @ DES

Aprés un RESET général, les banques sélectionnées sont : BQ 1
BQ2
BQ 4
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3.1-

LA MEMOIRE "RAM"” DYNAMIQUE

La mémoire "RAM" est constituée de 8 circuits 4164 3 150 ns de
temps d’accés avec 2 ou 4 ms de cycle de rafraichissement.

Ils sont repérés de 221 - 224 - 228 - 233 - 237 - 240 - Z41 et Z42.

L'adressage de ces mémoires est multiplexé avec les poids faibles et
poids forts des adresses du Z 80 A.

Le signal MUX de multiplexage est généré a la patte 11 de Z35.

Tandis que le signal RAS est activé par MReqLl et le signal CAS une
combinaison de RAS et MUX au travers de Z44 et Z43.

Le bus de donnée est piloté par Z11 dont I'ouverture est commandée
par BQO DES et RFsh.

Le sens de transfert est réalisé par le signal RdL entrant sur la patte 4
de Z223.

Nota : le signal BQ@ DES signifie Banque # désactivée.

Il est & noter que le Guépard est un systéme banqué. Cela signifie
physiquement que |'ensemble des mémoires s‘étend sur plus de
"64 Koctets". Ce qui implique que les mémoires sont positionnées
dans des banques qui peuvent étre sélectionnées ou non.

Dans le cas ol l‘'une de ces banques est sélectionnée et que nous
demandons _|'accés & la mémoire contenue dans cette banque, alors
le signal BQ@ DES sera activé et la "RAM’ centrale sera bloquée au
moment de |'appel de la mémoire secondaire,

De plus, nous remarquons que I'ensemble 234, 26 et Z5 permet
d’augmenter le champ de rafrafchissement du Z 80 A.

Cet ensemble permet de rafrafchir des mémoires en 256 cycles sur
4 ms. Mais aussi en 128 cycles sur 2 ms.

Enfin nous constatons que la "RAM” dynamique correspond & la
banque ©°du systéme Guépard.

Elle reste toujours sélectionnée, bien que certaines adresses soient

masquables au moment de [‘appel d'une méme adresse mais dans une
autre banque sélectionnée par programmation.
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4.1 -

LA MEMOIRE EPROM
Sur le Guépard de base, il est monté une "EPROM’* 2732 A en Z18.

Mais il est tout & fait possible de rajouter deux "EPROM’ 2732 A
supplémentaires en veillant bien de mettre les straps S1 et S3, ou
bien de remplacer les trois "EPROM" 2732 A par une ou deux
"EPROM" 2764 en veillant bien de changer S2GM en S2MD, de
cébler S3 et laisser S1 libre.

Ces deux derniéres "EPROM’’ 2764 se placent sur les supports Z18
et 222,

Le décodage des "EPROM" se fait. de I’adresse @PH 3 1FFFH au maxis
mum.

La circuitrie de décodage est assurée par les circuits 238 i(74 LS 139)
et 236 (74 LS 32).

Quand un accés aux "EPROM" est exécuté le signgl BQ & DES est
activeé grace a I'ensemble Z39, 230, 235 et Z4 (74 LS 05 circuit col-
lecteur ouvert).
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5.1-

6.1 -

LE DECODAGE CLAVIER

Le décodage du clavier est validé si BQ 4 est activée et si_une adresse
comprise entre 389@H et 38FFH est générée par la circuitrie Z19, 223
230 et Z214.

Le circuit Z4 (pattes 8, 9, 10, 11) génére BQ O DES quand le clavier
est activé.

AMPLIFICATION DES BUS
Nous constatons que les circuits 216, 226, 227, Z10 et Z15 ampli-
fient trés largement tous les signaux du microprocesseur, dans le but

de pouvoir alimente/r correctement toutes les cartes connectables sur
la Carte Mére du Guépard.
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CARTE CPU VUE COTE COMPOSANTS

D Cn9

Cn1
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CABLAGE BUSCN 1

N o W=

11
13
15
17
19
21
23
25
27
29
31
33
35
37
39
41
43
45
47
49
51
53
55
57
59
61
63
65
67
69
71
73

MT 2-9

a b N

12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44
46
48
50
52
54
56
58
60
62
64
66
68
70
72
74

+12V
+5V
MASSE
MASSE
NMI
BAL
RESET PARTIEL L
WRL
RdL
MASSE
MASSE
DL@
DL1
DL2
DL3
DL4
DL5
DL6
DL7
FA
RTC
MARCHE MOTEUR
ouT
MASSE
AL1
AL3
AL5
AL7
AL9
AL11
AL13
AL15
NC
—12 v
MASSE
+5V
NC




CABLAGE BUSCN 9

0 N O O b WN =

—_ = e o
HP W N = O ©

+5V

Led Verte
NC

Led Rouge
Sélection Horloge
Reset Général
Reset Partiel
Masse

NC

NC

NC

NC

NC

NC
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BROCHAGE DU Z 80 A

© ® N OO ae W N -

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19

Z 80 CPU
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DIAGRAMME DES TEMPS DU SYSTEME GUEPARD

CYCLE D'UNE LECTURE DE CODE OPERATOIRE

wo | ! F\_/_\_/ \_
- Lt -
st

I = % R X

é‘

o

- || 8 ” | | 172 .
O—~] O 00—
MREQGL ” ® /
~—® <0
AbL | \ "
— '*‘D —(18)=—
i

()—» -
ATTENTE

DONNEE
DLO - DL7? }——-@ 7 VALIDE
L——» —|
<
RFSHL

Note : Le temps TW n’est inséré que si nous avons un périphérique lent.
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CYCLE DE LECTURE ET D’ECRITURE EN MEMOIRE

T4 T, Tw T
depu —/ i_/__! \ \ \
| S0 A A | S
<—®->1 ] @ <
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| > ’ 5
T ‘—® — @ -
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! g —
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RDL
f 4 —
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L-pr AR UMWY T 7 VALIDE
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D'ECRITURE
y
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DLO - DL7 ~_DONNEE A SORTIR
77

CYCLE DU HALTE SYSTEME

mact Y Vi

.
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MT 2-13



CYCLE DE LECTURE ET D'ECRITURE SUR PORT

T2 Tw* T Ta
4 4 i L
beru _/ _\_/ \Lf S‘_/
®
45
1’1;
ALO - AL7 X ADRES. DU PORT VALIDE, C
® @l
fORGL o /
Br— i =
@~ k| O -#‘ ®
y A
ATTENTE - / \
ﬁ’ J‘
) @~
RLD ) -
PHASE DE i <—
LECTURE E/S | () =t @ jud
LLid ”L N VALID
—_ \umul P DATA *
— @ ~l@f--
|
WRL L /I**
PHASE =~ <(®>]
D’ECRITURE E/S - @ "
OLQ = DLyl 7 DONNEE A SORTIR —

* DONNEE VALIDE

—/

Note : Le temps TW* est automatiquement inséré dans le cycle.

CYCLE D’'UNE DEMANDE D’'INTERRUPTION MASQUABLE

Tz Tw:

Tw-

T3

: : \
i W RWAWAWEW. _
YEAYAY
INTL
® q20)
ALO - AL15 PC j’:
@ —®
BT 7 7 /
— @i& — 52
IORQL — y
o — <~® —l»®<->_
@1*¢ab+l
ATTENTE f
T ~—®
> @—> -
DLO-DL7 AR RuY . )1 VANLr}Igg’ C

Note : TL est le dernier temps du cycle précédent.
Les temps TW* sont automatiquement insérés dans le cycle
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CYCLE D'UNE DEMANDE D'INTERRUPTION NON MASQUABLE

DERNIER CYCLE

dcru
NMIL
ALO - AL1T5 X bc RAFRAICHISSEMENT
I
—» - —» @ ==
ML \
O
@~ @& - @ |~
MREQL ‘[
I le—@—
—o @ ’1— > @ =
RDL

| @) |- > |-
AFSHL L /
!

CYCLE D'UNE DEMANDE D’ACCES AUX BUS DU Z 80 A

T Tx

Tx Tx T
deru \ ;_ \
@
I = o[-
BUSREQL \ ) /T $
! [ — f—
@ |-
BUSACKL {BAL) —
e <) - |-®
HAUTE IMPEDANCE I
ALO - AL15 e p
g - —] <)
HAUTE IMP
DLO -DL7 b /k MPEDANCE j‘«r_
—AREAD HAUTE IMPEDANCE
RDL, WRL b rie. j;——
10RQL "
—] @ |
MiL
-~ () !¢
RFSHL /T
HALTL UNCHANGED

NOTE : Le nombre et la durée de TX sont arbitraires et dépendent du
périphérique demandeur.

MT 2-15



7L

L1

rdd

IONVYA3IdWI 3LNVH 7/ ﬁ

IONVA3dAL 3LNVH

CYCLE DE REMISE A ZERO

e

U

(vaj IXavsna
THSd4H

TOHOI

Jdm ‘1aH
JO3HW

SLIvV -0V

113834

ndod

MT 2-16



VALEURS DES TEMPS TYPIQUES

NUMERO Mi:. =T CPLI\anx. DEMERE Mi: = cpltllJax.
1 250 ns 28 85 ns
2 110 ns 29 80 ns
3 110 ns 2000 ns 30 80 ns
4 30ns| 31 220 ns |
5 30 ns 32 80 ns
6 110 ns 33 10 ns
7 65 ns 34 65 ns
8 85 ns 35 60 ns
9 85 ns 36 300 ns
10 110 ns 37 80 ns
11 220 ns 38 50 ns
12 85 ns 39 O ns
13 95 ns 40 100 ns
14 85 ns 41 100 ns
15 35 ns 42 90 ns
16 0 ns 43 80 ns
17 70 ns 44 90 ns
18 0 ns 45 80 ns
19 100 ns 46 60 ns
20 100 ns 47 0 ns
21 130 ns 48 80 ns
22 120 ns 49 0 ns
23 85 ns 50 565 ns
24 85 ns 51 85 ns
25 50 ns 52 85 ns
26 180 ns 53 150 ns
27 75 ns

Nota : les temps sont spécifiés en nanoseconde.
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NOMENCLATURE DE LA CARTE CPU

Repeére Désignation Repére Désignation
TRANSISTORS C.l. (suite)
T1 2N1711 Z31 74 LS 244
T 2 2N 171 232 74 LS 244
T3 2 N 3906 233 TMS 4164 - 15 RAM
234 74 LS 30
C.l. 235 74 LS 08
236 74 LS 32
21 74 LS 14 237 TMS 4164 - 15 RAM
2 2 74 LS 00 238 74 LS 139
23 7404 239 74 LS 20
24 74 LS 05 240 TMS 4164 - 15 RAM
Z5 74 LS 126 241 TMS 4164 - 15 RAM
Z6 74 LS 74 242 TMS 4164 - 15 RAM
Z7 74 S 37 243 74 LS 32
28 74 LS 126 244 74 LS 74
Z9 74 LS 138
Z10 74 LS 126 RESISTANCES
211 74 LS 245
212 74 LS 32 R 1 220 0
213 74 LS 163 R 2 2200
214 74 LS 138 R 3 1K
215 74 LS 367 R 4 1K
216 74 LS 245 RS5 6,8 K
217 74 LS 04 R 6 470 0
218 AM 2732 A 200 a 250 ns R 7 470 0
219 74 LS 27 R 8 22K
220 Z 80 A CPU R 9 470 0.
221 TMS 4164 - 15 RAM R10 4,7 K
222 support libre R11 68K
223 74 LS 32 R12 22K
224 TMS 4164 - 156 RAM R13 47K
225 74 LS 175 R14 2,2K
226 74 LS 244 R15 1K
227 74 LS 244 R16 22K
228 TMS 4164 - 15 RAM R17 22K
Z29 | support libre R18 | 22K
Z30 | 74 LS 04 R19 | 22K
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Repére

Désignation

Repére

Désignation

R20
R21
R22
R23
R24
R25
R26
R27
R28
R29
R30
R31
R32
R33
R34
R35

O0O0000000
© 00 N O O H W N =

OO0
= 1
= O

c12
C13
C14
C15
C16
C17
Cc18

RESISTANCES (suite)

22K
330
3300
330
330
330
330L
33L
33
33N
330
330
2,2K
1,2 K
510N
220

CONDENSATEURS

100 MF 16 V chimique
100 nF céramique

22 MF 16 V tantale
100 MF 16 V tantalisé
22 MF 16 V tantale
100 nF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique
220 pF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique
100 nF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique
100 nF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique

c19
Cc20
C21
c22
c23
C24
C25
C26
c27
c28
C29
C30
C31
C32
C33
C34
C35
C36
C37
C38
C39
C40
C41
Cc42
C43
C44
C45
C46
ca7
c4as8
C49
C50
C51

Q1

CONDENSATEURS (suite)

100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
22 MF 16 V tantale
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 rF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
33 pF céramique

QUARTZ

16 MHz
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CARTE MERE

INTRODUCTION
Dans tous les microcalculateurs, les échanges d’informations entre |'unité
centrale et les unités périphériques transitent toujours sur un bus qui peut-
étre plus ou moins complexe.
Sur le Guépard, ce bus de transit, est notre carte mere.
Carte mére qui en plus posséde quelques fonctions supplémentaires qui sont :
— Circuit clavier
— Circuit calendrier
— Circuit son
— Circuit cassette

— Circuit RS 232 C

— Circuit sortie paralléle de type Centronics
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1.1 -

2.1 -

3.1-

LE BUS

Ce bus est un ensemble de 74 lignes sur lequel nous avons sept con-
necteurs encartables 2 x 37 broches au pas de 2,54 mm.

Sur ce bus, nous y trouvons tous les signaux utilisés par le microcalcu-
lateur. Signaux qui sont ceux du connecteur Cn1.

Ce sont sur les 7 connecteurs Cn1 que nous venons encliqueter nos
cartes de base et d'extension.

CIRCUIT CLAVIER

Ce circuit sert d'interface entre le clavier de 102 touches paralléles
et le bus de transit Cn1,

Il est constitué d'amplificateurs a trois états, qui sont Z24 et Z13
(74 LS 240).

Le signal Cla de sélection de clavier est généré par la carte CPU,
CIRCUIT CALENDRIER

Ce circuit permet au Guépard d’avoir |’heure en permanence.
Le circuit intégré utilisé est le MSM 5832 de OKI, référencé Z2.

Z2 est alimenté en permanence par un accumulateur au cadnium
nickel, rechargeable quand le Guépard est sous tension.

L'accumulateur permet de garder |’heure six mois sans que le
Guépard soit mis sous tension.

Ce circuit MSM 5832 permet d’avoir les :
— Secondes

— Minutes

— Heures

— Matin/Aprés-midi

— Jours

— Semaines

— Mois

— Années

L'ensemble 210 - Z11 - Z18 permet |'accés aux registres et |I’ensemble
Z17 - 29 autorise le décodage d'acces.
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les ports de commande de ce circuit sont ¢E¢H et PETH.

L'accegs a I'un des registres du circuit calendrier se fait suivant I"algo-

rythme ci-dessous.

FIN

DEBUT

-

RTC =1

Si
lecture

Lirm non

non

Sélection de
E@H en
écriture

En placant
DL@-DL3 a1
et sur
DL4a DL7on
place |'adresse
du registre que
I'on veut lire

Sélection de
PE1TH en mode
écriture avec
DL6 =@
DL7 =1

Sélection de
PE1H en mode
écriture avec
DL6 =&
DL7 =

Sélection de
PELPH en mode
lecture pour
lire le contenu
du registre sur
DLOa DL3.

Sélection de
PEQOH en mode
écriture

En plagant sur
DL4aDL7
|'adresse du
registre dans

lequel on veut

écrire
On place sur

DLO aDL3la

donnée que
I'on veut
stocker

Sélection de
PE1H en mode
écriture avec
DL6 =1
DL7 =f
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L'action sur le bouto

n Reset Général bloque et met donc en état de

repos |’acces au circuit calendrier.

Nous constatons que
quartet.

les données des registres sont sous la forme de

TABLEAU FONCTIONNEL

ADRESSE D'ENTREE COMPTELE DONNEE VALEUR
Ao A1 A2 A3 Do D1 D2 D3| LIMITE
o 0 0 0] s1 * * * +lo~9 |S1 et S10 sont mis a zéro pour
10 0 0] S10 . s o~s |chaque écriture dans les registres
0 1 0 074 MU & 7;7 ’i - # ) ii
11 0 o Mo s e 0~5
0 0 1 0] H1 ** ¢ s l0~9
10 1 0] H10 LR o~1~2 ggf‘nmlzz %gﬁ
1 1 0 w L ¥ 0~6
T 1 1 o0 D1 % * *|0~9
. . 29 jours en Février
S B f °~% 128 jours en Février
1 0 0 1 MQ1 ¥ * L *10~9
0 1 0 1 MO 10 * 0~1
11 0 1 Y1 * + = |0~9
0 0 1 1 Y 10 * * * 0~9
BROCHAGE '
VDD 8| HOLD
WRITE 17| XT
READ [3] 76] XT
Ao (4] 5% |18 30 AD
A1 [5] 14] TEST
A2 (6] 3] GND
A3 (7] 12] D3
CS [s] 11] D2
DO [9] 10] D1
_

4.1- LE CIRCUIT SON

Le circuit son est composé de trois parties :

— Le synthétiseur

de son, I'AY -3 -8910.

— La logique de décodage du port GFFH.

— L’amplificateur,

4.1.2 - Le Synthét
mable,

iseur de son AY - 3 - 8910 est un circuit program-

Il permet de générer un son suivant les quatres caractéristiques

sujvantes :

— La fondamentale

— Les harmoniques

— L'enveloppe

— ['amplitude.

De plus ce circuit posséde trois canaux, donc possibilité de réa-
liser de la polyphonie.
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5.1-

(Voir tableau page MT 3 - 13). Pour la programmation voir le
Manuel d‘Utilisation page MU 7 - 1.

Le décodage de circuit est réalisé avec les circuits 222 - 216 -
Z23 et Z17.

Les ports d’accés sont :

PE2H : écriture ou lecture de |a donnée dans ou du registre sé-
lectionné avec PE3H.

PE3H : écriture ou lecture de |'adresse du registre a ou sélec-
tionner,

@E4H : permet une remise & zéro du circuit 212 (AY-3-8910).
4.1.3 - La logique de décodage du port @FFH permet en envoyant al-
ternativement ['état 1 puis @ sur le bit DL 1 de générer un son

de forme carré dont la fréquence f est I'inverse de la somme du
temps T1de DL1a1etdutemps T2deDL1 =0

1
fo ou DL1 J L

T+ T2 0 '

2
ML

la logique est réalisée 223 - 228 - Z30 - Z29.

4.1.4 - L'amplificateur permet d’obtenir un niveau suffisant pour ac-
tiver un haut-parleur de 9W - 8.0).

Le mélange des sons de base se fait avec les résistances R33 et
R13 & R16.

La liaison capacitive est obtenue avec le condensateur C21.

L'attaque de |I'amplificateur Z1 (TBA 810 S-P) se fait au tra-
vers du potentiomeétre P1. .

LE CIRCUIT CASSETTE
Ce circuit permet la lecture ou |'écriture sur une cassette,
La circuitrie d'écriture est la méme que celle qui sert a générer le

son pur, avec en plus une commande moteur constituée de Z21 -
K1 - D6 et Db,

Le port de commande est donc AFFH et les lignes des données uti-
lisées sont DL@ & DL3 puis DL6 et DL7.

La circuitrie de lecture posséde le circuit 226 (un amplificateur opé-

rationnel LM 3900) qui sert & la mise en forme du signal de donnér
venant du lecteur de cassette.
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6.1 -

La.phase de lecture d'une cassette est un peu plus complexe, car elle
doit assurer les quatre fonctions suivantes :

— Ecrétage

— Détection de niveau
— Mise en forme

— Amplification.

Le but est de transformer un signal analogique en sortie du lecteur

de cassette en un signal numérique parfaitement représentatif de la
donnée transférée.

Pour cela nous utilisons le circuit linéaire LM3900, qui est un
guadruple amplificateur opérationnel,

A_prés ce filtre actif, le signal numérique passe au travers de 227,
piloté par le décodeur cassette, avant d'aller vers le ZS0A.

LA SORTIE SERIE RS 232

Cette sortie RS 232 est principalement pilotée par le circuit WD 8250
de la Western digital.

L'ensemble des registres programmables permet de définir exactement
le mode de transmission & savoir :

la longueur des mots transmis (de 5 a 8 bits de long).

le ou les bits de ''stop’’ en fin de mot.

la possibilité d'un bit de contrdle de parité du mot transmis.
Plus les paramétres de contréle de type Modem.

L’ensemble des registres est décodé sur les ports allant de gE8H a
ZEEH.

Y

Le port BEFH est réservé pour faire une remise a zéro du circuit
WD 8250 (27) par un moyen logiciel.

La logiqgue de pilotage est congue avec les circuits Z4 - Z5 - Z6 et
Z223.

Les circuits MC 1488 (Z20) et MC 1489 (Z14) permettent de pilo-

ter la ligne physique avec des tensions comprises entre +12 V et
- 12 V (respectivement correspondent aux états @ et 1).

La longueur d'une telle ligne peut aller jusqu'a 533 métres pour une
vitesse de transmission de 1200 bauds pour un cédble a treés faible
capacité.

Il est & savoir que plus la vitesse de transmission est élevée, plus la
longueur de la ligne est courte.

Il est possible d’utiliser I'interruption Int pour gérer de fagon plus
efficace la transmission série.

Pour cela, il est nécessaire de placer le strap S1 sur la carte mére.
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CABLAGE BUSCN 1

~N o wWwo—-

11
13
16
17
19
21
23
25
27

31
33
35
37
39
41
43
45
47
49
51

53
55
57
59
61

63
65
67
69
71

73

o AN

12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44
46
48
50
52
54
56
58
60
62
64
66
68
70
72
74

MT 3-8

+12V
+5V
MASSE
MASSE
NMI
BAL
RESET PARTIEL L
WRL
RdL
MASSE
MASSE
DLg
DL1
DL2
DL3
DL4
DL5
DL6
DL7
FA
RTC
MARCHE MOTEUR
ouT
MASSE
AL1
AL3
AL5
AL7
AL9
AL11
AL13
AL15
NC
—~12 v
MASSE
+5V
NC




CABLAGE CN5 (CONNECTEUR IMPRIMANTE)

STROBE 1 2 MASSE
ID§ 3 4 MASSE
ID1 5 6 MASSE
D2 7 8 MASSE
ID3 9 10 MASSE
ID4 11 12 MASSE
ID5 13 14 MASSE
|D6 15 16 MASSE
D7 17 18 MASSE
NC 19 20 MASSE
Busy 21 22 MASSE
OUT PAPER 23 24 MASSE
Sélect 25 26 NC

MASSE 27 28 NC

MASSE 29 30 MASSE
MASSE 31 32 NC

MASSE 33 34 NC

Pour le céble, voir le Manuel d'Utilisation & la page MU 6 - 1,
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CABLAGE CN6 (RS 232)

© W 0O N O o H»H W N -

- a4 a
W N -

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

MASSE
TXD
RXD
RTS
CTS
DSR
MASSE
RLSD

DTR
NC
NC
NC
NC
NC
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CABLAGE CN7 (DIP CLAVIER ALPHANUMERIQUE)

1 cog
2 CD1
3 CD2
4 CD3
5 CD4
6 CD5
7 CD6
8 CD7
9 +5V
10 NC
1M1 MASSE
12 CAd
13 CA1
14 CA2
15 CA3
16 CA4
17 CAS5
18 CA6
19 CA7
20 NC
CONNECTEUR CASSETTE
Cn12
N° de broche
1 Commande moteur
2 Masse
3 Retour commande moteur
4 Lecture de donnée
5 Ecriture de donnée
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CONNECTEUR EXTERIEUR DU CLAVIER
Cn14

N° de broche

1 NC
2 CA7
3 CA6
4  CA5
5 CA4
6  CA3
7  CA2
8  cA1
9 cag

10 Masse

11 NC

12 NC

13 NC

14 cog

15 CD1

16 CD2

i7  CD3

18 CD4

19  CD5

20 CD6

21 CD7

22 45V

23 NC

24 NC

25  NC
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GENERATEUR DE SON PROGRAMMABLE

AY -3 -8910
Ves (GND) Cle1 403 Ve (15V)
N.C. Oz 391 TEST1
SORTIE ANALOGIQUE B s 380 SORTIE ANALOGIQUE C
SORTIE ANALOGIQUE A J4 370 DAO
N.C. 5 36 [ DA1
I0B7 6 35 DA?2
1I0B6 O 7 341 DA3
10B5 8 330 DA4
10B4 9 3200 DAs
10B3 ] 10 31[] DA6
1082 [ 11 303 DA7
I0B1 12 291 BC1
10B0 [ 13 280 BC?2
IOA7 [ 14 270 BDIR
I0A6 (] 15 26[J TEST 2
I0A5 (16 25[3 A8
10A4 17 241 AQ
I0A3 ] 18 23[C RESET
I0A2 [ 18 22[C CLOCK
I0A1 20 2130 I0AG
BROCHAGE
BIT
7 6 5 4 3 2 1 ¢
REGISTRE
(] 7 6 5 4 3 2 1 )
Fréquence A
1 11 10 9 8
2 7 6 5 4 3 2 1 )
Fréquence B
3 1 10 9 8
4 7 6 5 4 3 2 1 )]
Fréquence C
5 11 10 9 8
6 Fréquence bruit 4 3 2 1 ¢
7 Mélangeur | NC NB NA FC FB FA
8 | VolumeA ME 3 2 1 ¢
9 | VolumeB ME 3 2 1 ¢
10 | VolumeC . : ME 3 2 1 i)
1 7 6 5 4 3 2 1 o
Frég. enveloppe
12 15 14 13 12 11 10 9 8
13 Forme enveloppe CONT ATT STOP | MAINT

TABLEAU FONCTIONNEL

Nota : Pour la programmation, se reporter & la page MU 7 - 2 du Manuel
d’'Utilisation,
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FORME DES ENVELOPPES

R15 BITS
B3 B2 B1 BO

(o]
o
N
T

N
LY
E

XKOPp 44>

™M DM

orox

0 J

—® EP l‘- PERIODE D'ENVELOPPE
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LM 3900 - AMPLIFICATEUR OPERATIONNEL

IN,T N Iz~ ouT, our, Ny~ GND
TOP VIEW

MT 3-15



WD 8250 CIRCUIT POUR LIAISON SERIE RS 232 C

Dy —| 1 N 40 — v,
D? i 39 p— F{%C
Dy |4 38 p— ALSD
Dz {4 37 }— DSR
Dg — 5 3 — CTS
Dg 6 35— MR
Dg —{ & 34— OUTT
D; s 3 b— DTR
RCLK — o 32 p— RTS
sIN — 1o WD8250 W b ouTz
SoUT — 1 30 p— INTRPT
CsQ —{ 12 29— NC
cs1 — 13 28— Ag
Cs2 — 14 27— Ay
BAUDOUT — !5 %6 — Ay
XTALT —{ '6 % — ADS
XTAL2 — V7 24 — csouT
DOSTR -— 18 23 — DDIS
DOSTR — 19 2 — DISTR
VSS — 20 2 DISTR
BROCHAGE

ADRESSE REGISTRE
E8H EBH ESH E8H ESH
DLAB=0 | DLAB=r | DLAB=0 | °AH EBH ECH Eol EEH | pLaB_1| DLAB=1
i Registre Registre Registre Registre Reqi . Poids Poids
Bit| réception | 9émission contréle des controle contréle de ligne du Modem de la dela
P interruption |interruptions| de ligne de Modem vitesse vitesse
g

. ; si Bit 0 i i

0 Bit 0 Bit 0 (ERBFD | interruption (WLSO) (DTR) (DR) (DCTS) Bit O Bit 8
suspendue
1 Bit 1 i ETBEI D Bit 1 RTS DDSR Bit 1 Bit9
Bit 1 ( ) Bt i) {WLs1) (RTS) (OR) ( )

2 Bit 2 Bit 2 (ELSI) BiltDH) (STB) Out 1 (PE) (TERI) Bit 2 Bit 10
3 Bit3 Bit3 (EDSSI) 0 (PEN) Out 2 (FE) (DsLsSD) Bit 3 Bit 11
4 Bit 4 Bit 4 0 0 (EPS) Bouclage (81) (CTS) Bit4 Bit 12
5 Bit 5 Bit & 0 0 Inverse 0 {THRE) (DSR) Bit 5 Bit 13
6 Bit6 Bit 6 0 0 Stop 0 (TSRE) (RI) Bit6 Bit 14
7 Bit 7 Bit 7 0 0 (DE‘;B) 0 0 (RLSD) Bit 7 Bit15
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LISTE DES SEMI-CONDUCTEURS

Repére Désignation Repeére Désignation
21 TBA 810S D1 Diode 1 N 4148
Z 2 MSM 5832 D 2 Diode 1 N 4148
Z 3 74 LS 05 D 3 Diode 1 N 4148
2 4 74 LS 20 D 4 Diode 1 N 4148
25 74 LS 27 D5 Diode 1 N 982 Zener
Z6 74 LS 245 D6 Diode 1 N 982 Zener
27 WD 8250 D7 Diode 1 N 4148
Z 8 74 LS 163 D 8 Diode 1 N 4148
Z9 74 LS 32 D9 Diode 1 N 4148
210 74 LS 74 D10 Diode 1 N 4148
211 74 LS 374 D11 Diode 1 N 4148
212 AY 38910
213 74 LS 240
214 SN 75189 - MC 1489
Z15
Z16 74 LS 27
217 74 LS 138
Z18 74 LS 367
219 DIP CLAVIER
220 SN 75188 - MC 1488
221 SN 75450
222 74 LS 08
223 74 LS 04
224 74 LS 240
225 74 LS 367
226 LM 3900
227 74 LS 00
228 74 LS 32
229 74 LS 175
230 74 LS 30
231 74 LS 123
Z32 74 LS 32
233 74 LS 374
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LISTE DES RESISTANCES

Repére Désignation Repére Désignation
R 1 100 R26 6,8 K
R 2 100 R27 220 K
R 3 100 R28 4,7 KQ
R 4 100 R29 4,7 K
R5 560 R30 | 4,7K
R 6 100 K R31 4,7 K
R 7 1Q R32 |4,7K
R 8 330 R33 |4,7K
R9 10 K R34 1M
R10 10 K R35 | 680K
R11 10 K R36 1M
R12 10 K R37 | 470K
R13 10 K R38 | 390K
R14 2,2K R39 | 390 K
R15 22 K R40 | 270K
R16 22K R41 470 K
R17 22K R42 | 470K
R18 4,7 K R43 | 470K
R19 4,7 K R44 1M
R20 510 K R45 | 470K
R21 510 K R46 10 K
R22 10 R47 51 K
R23 10 K R48 | 4,7 K
R24 1,2 K R49 10K
R25 6,8 K
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LISTE DES CONDENSATEURS

Repére Désignation Repére Désignation
c1 1000 MF 16 V chimique C39 47 pF céramique
C 2 100 MF 16 V chimique Cc40 22 pF céramique
CcC3 4,7 MF 16 V tantale C41 10 nF céramique
c4 100 MF 16 V chimique C42 100 nF céramique
Cb5 100 nF céramique Cc43 100 nF céramique
C6 100 nF céramique C44 100 nF céramique
c7 100 nF céramique C45 100 nF céramique
Cc8 100 nF céramique C46 100 nF céramique
c9 22 MF 16 V tantale Cc47 100 nF céramique
c10 1,5 nF céramique c48
Cc11 5,6 nF céramique C49 100 nF céramique
Cc12 100 MF 16 V chimique C50 100 nF céramique
Cc13 470 MF 16 V chimique C51 100 nF céramique
c14 100 nF céramique Cbh2 10 MF 40 V chimique
Cc15 100 MF 16 V chimique C53 100 MF 16 V chimique
C16 100 nF céramique C54 100 nF céramique
C17 33 pF céramique Ch5 100 nF céramique
c18 ajustable 5/30 pF C56 100 nF céramique
Cc19 100 nF céramique C57 100 nF céramique
c20 100 nF céramique C58
c21 4,7 MF 16 V tantale C59
Cc22 220 pF céramique C60 100 nF céramique
C23 100 nF céramique C61 100 nF céramique
C24 100 nF céramique 62 100 nF céramique
C25 100 nF céramique C63 100 nF céramique
C26 100 nF céramique C64 220 pF céramique
c27 100 nF céramique C65 470 pF céramique
C28 100 nF céramique C66 560 pF céramique
C29 22 MF 16 V tantale
C30
C31 100 nF céramique
C32 100 MF 16 V chimique
C33 100 MF 16 V chimique
C34 100 nF céramique
C35
C36 100 nF céramique
C37 100 nF céramique
C38 100 nF céramique
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Repére

Désignation

Q1
Q2
AL1
K1

(SR PR SR S T
N OO A WN =

CN6
CN7

SORT.

HP
POT

COMPOSANTS DIVERS

QUARTZ 32,768 KHz

QUARTZ 3,072 MHz
ACCUMULATEUR 3,6 V 90 mAh
RELAIS CLARE 15005B

CONNECTEURS

Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
Cteur FEM BURNDY 2 x 37
PRISE FEM CANON 25 B COUDEE
SUPPORT 20 B TULIPE
SUPPORT 40 B TULIPE
SUPPORT 40 B TULIPE

PLOT MALE 5B DROIT
PLOT MALE 2B DROIT
PLOT MALE 3B DROIT
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CARTE VIDEO

INTRODUCTION

Cette carte vidéo permet de piloter un moniteur monochrome et un moni-
teur couleur ou téléviseur couleur équipé d‘un connecteur peéritélévision.

Les possibilités d'affichage pour les deux types de moniteur sont :

— Contréle total du format d'image. Dans notre version de base, nous pro-
posons les formats 16 lignes de 64 caractéres et 24 lignes de 8@ caractéres.

— Le controle du fond d’écran est indépendant du contréle du caractére.
»Les possibilités sur le fond sont :

2 couleurs de gris en monochrome.
32 couleurs avec moniteur couleur.

*Les possibilités sur le caractére sont :

2 couleurs de gris en monochrome
32 couleurs avec moniteur couleur.

Les commandes suivantes sont communes aux deux types de moniteurs.

A savoir : possibilité de faire clignoter chaque caractére,
possibilité d’'inverser chaque caractére.

De plus nous pouvons les multiplexer.

Le caractére peut étre alphanumérique ou graphique.

Au niveau fonctionnement, cette carte vidéo peut étre divisé en trois blocs
principaux :

— bloc du 6845 controleur vidéo.
— bloc de la mémoire vidéo

— bloc de traitement et pilotage des moniteurs.
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1.1- BLOC DU CONTROLEUR VIDEO
Ce bloc est principalement composé du 6845 de chez Motorola,

Ce circuit geére le balayage de la mémoire vidéo, les signaux de syn-
chronisation, le curseur et le crayon lumineux.

Tous les paramétres de ces fonctions sont programmables,

L'acces aux registres du 6845 passe par les ports GF6H et HF7H.

ZF6H sélectionne le numéro du registre compris entre Z@@H et 11H.

;XF7H accede & la donnée contenue dans le registre sélectionné par
OF6H.

Le décodeur de ces ports est congu autour de 222, 21, 237 et 217.
Pour |'ensemble des registres, voir la page MT 4 - 10.

1.2- BLOC DE LA MEMOIRE VIDEO
Ce bloc principal est lui-méme divisé en deux parties distinctes.

1.2.1 -En effet, la moitié de la mémoire vidég est réservée pour stoc-
ker |'ensemble des codes des caractéres a afficher.

Le décodage de cette mémoire est réalisé avec les circuits £26,
£36, 230, &35, £32, 231. || utilise le champ d'adresse de
3CPPH a 47FFH si la banque BQ2 et (ou) la banque BQ3 est
(sont) sélectionnée(s).

En sachant que BQ2 contrdle les adresses allant de 3CO8H a

3FFFH et que BQ3 contréle les adresses allant de 4989H a
47FFH.

De plus pour éviter que les processeurs 280 A et 6845 accedent
simultanément a la mémoire vidéo, un contréleur de priorité
d’acces a été installé.

Il est composé de 21, 3, 234, 238,237, 231 et travaille avec
le signal Attente du bus.

De méme, nous avons placé un aiguillage composé de £27,223
#18 pour multiplexer les bus d'adresse du 280 et 6845,

La mémoire est une "RAM" statique TC5516AP-2 de chez
Toshiba.

Le caractére est mémorisé dans la mémoire "RAM’ par I'in-
termédiaire de 213.
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1.2.2 - La deuxiéme moitié de la mémoire est réservée pour stocker
I"attribut du caractére, qui n'est que la caractéristique du carac-
tére correspondant.

Cette caractéristique est construite comme suit :

DL Inversion du caractere.

DL1 Clignotement du caractére.

DL2 Gris en monochrome et rouge foncé en couleur.
DL3 Rouge

DL4 Vert

DL5 Bleu

DL6 Vert fonceé.

DL7 non utilisé.

Le pilotage du champ d’adresse de cette partie de mémoire est
rigoureusement le méme que celui de la mémoire de caracteres.

Seul le pilotage de la donnée attribut est différent.

Le stockage de |'attribut s'exécute en deux étapes.

Nous commengons par stocker |'attribut dans le registre
Tampon £14 décodé a |'écriture, sur le port AF5H, activé par
Z17.

Puis nous stockons |'attribut dans la mémoire vidéo au moment
ol nous stockons le caractere dans |la mémoire caractére. A ce
moment |3, |'attribut est transféré du registre Tampon 210 vers

la mémoire "RAM" Z28, qui est aussi une mémoire
TC5516AP-2.

La carte vidéo est congue aussi, pour que le processeur 280
puisse venir lire le contenu de la mémoire vidéo.

Dans ce cas, les opérations se font en sens inverse.

Pour résumer ces différents acces, nous donnons |’organigram-
me de gestion vidéo.
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ORGANIGRAMME DE LA GESTION VIDEO

-
Y

Programmation

Entrée du
aprés non 6845
initialisation a l'initialisation
oui
> V
Acces 3 Acceés 3
la RAM la RAM
caractere Attribut
—g—
Ecriture Ecriture

non

en - d'un
RAV attribut
oui oui
Lecture
du
Avec caractére Stocker
Attribut I"attribut
en PF5H Y
Lecture non
\ de
oul ["attribut
Stocker .
I'attribut g
en OF5H
Lire
I'attribut Y V
Stocker en ZF5H
le caracteére

FIN
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1.2.3 -Une fois le circuit 6845 programmé et la mémoire vidéo char-
gée, il est nécessaire de transférer toutes ces informations sur
nos deux moniteurs.

Cette tache est réalisée par le bloc de traitement et de pilotage.

L'ensemble est cadencé par une horloge dont la fréquence est
égale a 14,318 MHz.

Cette horloge donne la fréquence du point image, qui sort &
|'état brut, sans son attribut, de 27 en patte 13,

Z7 est |le sérialisateur 74 LS 166.

Mais cette fréquence est aussi divisée par huit pour cadencer le
fonctionnement du 6845,

Ce diviseur est réalisé avec le circuit 24.

De plus pour des raisons de temps de propagation au travers
des circuits, la donnée caractére ou attribut ne peut étre trans-
férée directement.

Le transfert s'effectue en plusieurs étapes cadencées par le
signal @1 qui est généré par 24, 25 et 29.

lLe caractére passe successivement de £19 & £14, puis sur 211
qui est le générateur de caractére qui délivre un octet de point
d’image pour 27 qui sérialise |'octet.

Pour |'attribut, il part de 228 pour passer dans les retardateurs
229, 220 et 224,

Le mélange des points images et des attributs se fait au travers
de la chalne des circuits 233, £34, 238, 239, £32 et 235.

Le codage du fond en couleur est réalisé sur 216 décodé par le
port @F3H avec les lignes de donnée DL2 & DLG.

Le mélange des caractéristiques du fond et des caractéres s'ef-
fectue au niveau de 221 et-225 qui sont pilotés par le signal
vidéo brut sortant de la broche 8 de 234.

L'ensemble des signaux sont amplifiés par les transistors
BF 173 (de T1 & T6) qui délivrent une tension comprise entre

O et 3,6V sur 600 QLencouleuretded a2V sur 750 en mo-
nochrome,

Nota : Sélection du port @F3H=DPDL6 DL5 DL4 DL3 DL2

Permet la sélection de=[>vert bleu vert rouge rouge
fonce fonce
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CARTE VIDEO VUE COTE COMPOSANTS

Cn4 Cn3 [ P11 [P2] [[P3]
Rouge Vert Gris
1 3 1 15
16 Cn2 30
L= ]
1 Cn2 15
[ ]
1 il
Cn1
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+12V
+5V
MASSE
MASSE
RESET L
HALT L
Int

NC

M ReqL
IO ReqlL
d cru
M1L
ATTENTE
BUS REQ
BQ g DES
RF shlL
ClLa
BQ 2
BQ 3
BQ 4

NC

NC

in

NC

AL
AL2

AlL4

AL6

AL8
AL10
AL12

AL 14
NC
-12V
MASSE
+5V
NC

CABLAGE BUSCN 1

—_

N O W

11
13
15
17
19
21
23
25
27
29
31
33
35
37
39
41
43
45
47
49
51
53
55
57
59
61
63
65
67
69
71
73

D N

12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44
46
48
50
52
54
56
58
60
62
64
66
68
70
72
74
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+12V
+5V
MASSE
MASSE
NM]
BAL
RESET PARTIEL L
WRL
RdL
MASSE
MASSE
DL@
DL1
DL?2
DL3
DL4
DL5
DL6
DL7
FA
RTC
MARCHE MOTEUR
ouT
MASSE
AL1
AL3
AL5
AL7
AL9
AL11
AL13
AL15
NC
—12V
MASSE
+5V
NC




CONNECTEUR D’EXTENSION VIDEO Cn2

Placer 2 barrettes de 15 broches femelles avec les signaux suivants :

© 0 N O o0 D W N =

e T Y- N W {
o A W N - O
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16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30

N° 2

DL1
DLY
DL2
DL3
DL4
DL5
DL6
DL7
VCP
cscP
cp
RCSCP
Masse

d 14 MHz

Masse



CONNECTEUR VIDEO CONNECTEUR CRAYON
Cn3 OPTIQUE Cn4

Masse 1 +5vVv
+12V 2 Masse
NC 3 LPStb
Vidéo

SYN Hor

SYN Ver

NC

SYN Comp

NC

© 0 N O OO b W N -

-—
o

Rouge

-—
—_

Vert

-
N

Bleu

-—
w

Masse
+12V
NC

- -
(47 I N
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CONTROLEUR VIDEO 6845

BROCHAGE
Y
Vss — i1 a0 vsvyNeC
RESET —{ 2 39— HSYNC
LPSTB — 0 3 38 b———o—» RAQ
MAQ —a—— 1 4 37 b———=RA1 .
( Adresses lignes
MA1 @— | 5 36 p——a RA2 pour la
générateur da caractéres
MA2 -—md ¢ 36 b RA3
MA3 1 7 34} e RA4
MA4 <@—— | 8 33 DO ™
MAS5 <4 | g 32 fe———a D1
Adresses MAG 10 a1 02
mémoire CRTC
d‘écran e B EF6845 el i Bus de
MAS @ — 112 29 pm—— g données
B R — 28
MAS s D5 Interface
MA10 s 14 27 la—— pg Microprocessaur
MA11 ———] 15 26 tt— 7 _/
MA12 --—— | ¢ 25 f@—— (g
\ MA13 ~——oud 17 24 fet— RS
Contréle
Autorisation visu. (Display enabla) ~-—— 118 23 jeat— E
Curseur |19 22 fa—— R/wW J
Vee ———={ 20 21 e—— CLK
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3|qle} splod ap 18120 : 3|qley
1104y spiod 8p 18100 @ i04:
"Uou N0 JUBWII0UB!|D 8| J8UUOIID8]9S Jnod FSI|IIN 1S3 9 11IG 3|
13 Juawaloubi|d ap apoiigd e| snod §sij1in 1sa INasind nNp liedgp ansibal np g 11q 371 - (| ) 310N

TABLEAU DES REGISTRES
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uopn Hale} - «(1104) uad-1yb1 9Ly 0 0|0 (O L l 0
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InQ Tale) — 4 (304) 1n8sin)y 1A% 0 l l L 0 I 0]

InQO uoN - «(81q!8}) 11ed9p ap essaipy| ¢ciy t 0|1 L 0 | 0

Tale) uop — «(10}) 1iedpp ap 8sseipy ZLY 0 0 l | 0 | 0]

ale) uUopn ‘|eq saubi] ANasINd nNp ui4 (] L l 0] 1 0 l 0

a10N) 4 | 8 Tale) uopN ‘|eq saubi 1Nasind np IngaQ oLy o |t |o]|tL |o L 0
InO UopN "1eq saubi ‘Xew sagssaspe saubi 6y l 0 [0 [1 0 l 0

nQ uop — $§oe|asiue sspowy 84 0 0] 0 l 0 l 0

no UopN ‘180 saabuey "148A 0JYIOUAS UONISOY LY l L l 0 0 1 0]

[ale) UON "Jed sagbuey 8|BD1148A UOI1eSI|BNSIA 9Y o l 1 0] 0 l 0

Ino Uopn ‘1eq saubi |@D1118A JUBWBISN Yy SH | o[t (o0 0 L o]

no UON "1ed sapbuey |e101 [EDIIIAA Y o] ot |0 0 L 0

TiTe) uopN s3igloese) " H 04yduAs inabiey €Y L L |0 |O 0 L 0]

Tile) UoN s8igioesen) * H 04ydouAs uoinlisoy Zy 0 L O |0 O l 0

InQ UON sai910es8) ' H uonesiensip (Y Lt (o ]o o |o L 0

nQ uopn saJgioesen |e101 |elUOZIIOH oy 0] 0[O0 |0 0 l 0

nQ uop - sassalpe,p aJisibay X X X | X | X X 0 0

s - — - X X X | X | X X X i

I A A N L eim1a3| esmoeq | WWesBold ses1s1601 sep wop P.ﬁ%aem L A L A R S92

$11Qq Op BIqWON ep a11un ¢ 84351804 Np esselpy
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ILLUSTRATION DU FORMAT DE L'ECRAN DU 6845

Nombre total de caractéres (Horizontal) (Nht + 1)

[—_— Nombre de caractéres visualisés (Horizontall (Nhd) —-|

EATXBIC } lignes

Nr+1)

(par rangée) —~—

Lignes maximum {(

Période de
retour
horizontal

(Vertical)

Périude de visualisation

Nombre total de caractéres (Nvi+ 1)
Nombre de caractéres visuahsés (Nvd)

Période de retour vertical

Ajustement du nombre (Nadj) -
de lignes

VALEURS PROGRAMMEES DANS LES REGISTRES DU 6845

Reg. ] Valeur
Nom du registre Valeur programmée

RO Horizontal total Np¢t1 Nht
R1 Visualisation H. Nhd Nhd
R2 Position synchro H. Nhsp Nhsp
R3 Largeur synchro H. Nhsw Nhsw
R4 Vertical total Nyt +1 Nyt
R5 Ajustement vertical Nadj Nadj
R6 Visualisation V. Nyd Nyg
R7 Position synchro V. Nysp Nysp
R8 Modes entrelacés
R9 Lignes adressées max. Ngi N
R10 Début du curseur
R11 Fin du curseur
R12- Adresse de départ (fort)* 0
R13 Adresse de départ (faible) * 0
R14 Curseur {fort)*
R15 Curseur (faible) *
R16 Light-pen (fort)*
R17 Light-pen (faible)*

*:fort : octet de poids fort

faible : octet de poids faible
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TRANSISTOR NPN - BF 173

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Veso Tension collecteur-base (I = 0) 40 V
Veeo Tension collecteur-émetteur (I = 0) 25 vV
Veso Tension emetteur-base (I. = 0) 4 Vv
I Courant collecteur 25 mA
P Puissance totale dissipée at T, = 25°C 175 mw
B T == 2890 230 mw
L Température de stockage -85 to 1756 *C
T]. Température de jonction 175 °C
BROCHAGE
9.2mx 12 7mn _ y
< i g
AN e '
©y of | —
0.45m2x
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LISTE DES SEMI-CONDUCTEURS

Repére Désignation Repere Désignation
Z 1 74 LS 74 231 74 LS 05

Z 2 74 LS 32 232 74 LS 04
Z3 74 LS 123 233 74 LS 86

Z2 4 74 LS 163 Z34 74 LS 32
Z5 74 LS 10 235 74 LS 08
Z6 74 LS 32 236 74 LS 02
zZ7 74 LS 166 237 74 LS 00
238 SL 7404 238 74 LS 08

29 74 LS 04 Z39 NEB55 P Horloge
210 74 LS 374

211 TMS 2732 EPROM

212 74 LS 374

213 74 LS 245

214 74 LS 374 T1 Transistor BF 173
215 F 68 B45 CRTC T 2 | Transistor BF 173
216 74 LS 374 T 3 Transistor BF 173
217 74 LS 138 T4 Transistor BF 173
218 74 LS 157 T5 Transistor BF 173
Z19 TC5516 RAM T 6 Transistor BF 173
Z20 74 LS 174

221 74 LS 157

222 74 LS 21

z23 74 LS 157 & SN54S157

224 74 LS 174

225 74 LS 157

226 74 LS 20

227 74 LS 157

228 TC5516 AP RAM

229 74 LS 174

Z30 74 LS 27
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LISTE DES RESISTANCES

Repére Désignation Repére Désignation
R 1 2,2K P 1 Pot. ajustable 1 K
R 2 10 K P2 Pot. ajustable 1 K
R 3 680 P3 Pot. ajustable 470
R 4 680
R5 2,2 K
R 6 2,2K
R 7 22K
R 8 2,2K
‘R 9 2,2K
R10 22K
R11 560
R12 82
R13 560
R14 22K
R15 2,2K
R16 22K
R17 22K
R18 22K
R19 22K
R20 470
R21 510 K
R22 510 K
R23 27
R24

Résistances PW = 1/4 W - Tolérance 5% (si pas de spécification)
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LISTE DES CONDENSATEURS

Repére Désignation Repére Désignation
100 nF céramique C45 1 MF 35 V tantale
100 MF 16 V chimique C46 100 nF céramique
100 nF céramique c47 100 MF 16 V chimique
100 nF céramique C48 100 nF céramique

O0000O0000O0
©oOoNOGDWN =

C10

C12
C13
C14
C15
C16
c17
c18
C19
C20
C21
Cc22
Cc23
C24
C25
C26
C27
c2s8
C29
C30
C31
C32
C33
C34
C35
C36
C37
c38
C39
C40
C41
c42
C43
Ca4

100 nF céramique
120 pF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
220 pF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
22 MF 16 V tantale
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramigue
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique




Repére

Désignation

Q1 QUARTZ 14,31818 MHz
CONNECTEURS

CN2 (5210SN FEM D 15 B TULIPE)
(6210SN FEM D 15 B TULIPE)

CN3 BARRETTE 15 B FEM COUDEE

CN4 BARRETTE 3 B FEM COUDEE

(Z11) | SUPPORT 24 B TULIPE

(219) | SUPPORT 24 B TULIPE

(228) | SUPPORT 24 B TULIPE

(215) | SUPPORT 40 B TULIPE

C. IMPRIME
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CARTE DISQUE

INTRODUCTION

Cette carte est aussi importante que |'unité centrale.

Car I'une des particularités du Guépard est d’avoir un petit moniteur d'ini-
tialisation et de posséder tous les logiciels sur disquette. Ce qui permet
d’optimiser |'occupation de |'espace mémoire.

Au niveau conception électronique, nous trouvons quatre parties fonction-
nelles qui sont :

— Interfagage avec la CPU
— Sélection du lecteur
— Le processeur FD 1791 et ses commandes.

— L'interface des données pour les lecteurs.
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1.1 -

2.1 -

INTERFACE AVEC LA CPU
Cet interface assure principalement le décodage de la carte disque.

Notre carte disque est associée & la Banque BQ4 avec les adresses
suivantes :

37E@H ou 37E1H sélection du lecteur.

37ECH acces aux registres de commande et d’état du 1791
37EDH acces au registre de piste

37EEH acces au registre de secteur

37EFH acceés au registre de donnée.

Le décodeur est réalisé avec les circuits 25, 26, 211, 28, Z2, 21,
214,

Nous constatons que |’acces & la carte disque ne peut se faire qgue si
BQ4 est sélectionnée.

Z14 permet de rallonger d’environ 250 ns le temps d'acceés du 1791.

Mais |'interfagage comprend aussi le contréle du bus de donnée pour
I'ensemble des circuits.

Z3 et Z4 servent a la fois pour isoler le bus de donnée Cn1 et ampli-
fier ce méme bus.

Pour des raisons de décodage, |'horloge délivrant le signal RTC est
montée sur fa carte disque autour de Z21 et Z15.

SELECTION DU LECTEUR
Le systéme de sélection est composé des circuits Z10, Z24 et 214.

Le décodage de ces circuits est piloté par |’adresse 37E¢H ou 37E1H,
sortant de Z2.

Z1Q est le registre de la sélection du lecteur et de la face du disque
souple. Le parametre de ce registre est amplifié par 224 avant d'atta-
quer le cdble en nappe qui va vers les lecteurs.

Le circuit Z14 est une temporisation d’environ 2,5 s qui valide le nu-
méro du lecteur et la marche moteur des lecteurs.

Un retour de 224 vers Z17 permet de signaler au contréleur de disque
'Z16 que le lecteur est prét,

MT 5-2



3.1-

LE PROCESSEUR FD 1791

C_e circuit permet de contréler une transaction compléte avec un
disque souple en ayant seulement regu le code de la transaction a
effectuer.

Cela permet de libérer le microprocesseur pour s'occuper d'une autre
tache en temps partagé.

Ce circuit électronique permet de contréler un lecteur 8 pouces ou
5 pouces un quart. Pour cela nous avons installé un circuit de com-
mande composé de 26, 28 et 212, qui permet en envoyant la valeur
@C@H a I'adresse 37EEH de selectionner le format 8 pouces ou
PFOH a I'adresse 37EEH de sélectionner le format 5 pouces un quart.

Le fait d’exécuter un ""Reset G'' sélectionne automatiquement en
5 pouces un quart.

Le FD 1791 gére la simple ou double densité. La encore |'ensemble
Z9, 28 et Z3¢ permet de choisir le mode de densité™par programma-
tion comme suit.

La valeur @FEH & I'adresse 37ECH positionne le WD 1791 en simple
densité.

La valeur @FFH & |'adresse 37ECH positionne leeWD 1791 en double
densité.

De plus, les commandes principales du circuit WD 1791 sont :

— Positionnement de la téte sur une piste x

— Lecture et écriture sur un secteur d'une piste

— Lecture et écriture sur une piste

— Annulation d'une commande en cours.

Ce qui permet de controler tous les types de disques souples existant

Pour que le circuit fonctionne normalement, il est nécessaire d'avoir
une horloge.

Dans notre cas, |'horloge est congue avec Z7. Qui donne un signal de
fréquence 16 MHz qui est divisé par Z13 pour obtenir 8 MHz et
2 MHz ou 1 MHz en fonction de la sélection 8 pouces ou 5 pouces
un quart.
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4.1 -

L'INTERFACE DES DONNEES AVEC LE LECTEUR

Cet interface permet d’adapter les signaux allant ou venant du
FD 1797 a ceux venant ou allant du lecteur de disque.

Il est composé dans le sens de la lecture par 227, 211, 218, Z3¢,
Z19, Z2Q et 225.

Cet ensemble correspond au systéme PLL donné par les constructeurs
de contrdleur de disque.

Dans le sens écriture nous utilisons les circuits 229, 228, Z11 et Z23.

Cela permet de gérer les précompensations dont I'algorithme est
donné par le FD 1791.

La complexicité de cet interface est due au fait que nous pouvons
controler la simple ou double densité et le format cing pouces un
quart ou huit pouces.

Les sorties d'interfacage sont pilotées avec des circuits & collecteur
ouvert 7416 (226 et 224).

Les deux tableaux suivants donnent |’‘ensemble des commandes
exécutable par le FD 1791 et I'ensemble des différents états du
FD 1791 au cours d’une exécution de commande.

TABLEAU DES COMMANDES

Bits
Type Command 7 6 5 4 3 2 1 0
I Retour piste @ 0 0 0 0 h \"% r Q)
I Recherche 0 0 0 1 h \ " (0]
| Déplacement 0 0 1 T h \ " (0]
| Déplacement int. 0 1 0 i h v N 0
| Déplacement ext. 0 1 1 T h v " 0]
Il Lecture secteur 1 0 0 m S E C 0
Il Ecriture secteur 1 0 1 m S E C
Il Lecture adresse 1 1 0 0 0 E 0 0
Il Lecture piste 1 1 1 0 0 E 0 0
Il Ecriture piste 1 1 1 1 0 E 0 0
IV Annulation 1 1 0 1 3 12 14 1
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DEFINITION DES SYMBOLES

Description

V' = 0, Pas de vérification

V = 1, Vérification de la piste

h = 1, Téte chargée pour commencer

h = 0, Téte non chargée

T =0, Pas d'incrémentation

T =1, Incrémentation de registre de piste

a0 = 0, FB (DAM)
a0 = 1, F8 effacement DAM)

C = 0, Pas de comparaison de face
C = 1, Comparaison possible
E = O, Pas de délai
E = 1, Délai de 15 ms
S = 0, Comparaison Face 0
S = 1, Comparaison Face 1
Valeur de la longueur du secteur
00 01 10 11
L =0 256 512 1024 128
L =1 128 256 512 1024
m = 0, Simple enregistrement
m = 1, Enregistrements multiples
Ix = Condition d’interruption
lo = 1 Pas prét a prét
4 = 1 Prét a pas prét
12 = 1 au passage de I'index
I3 = 1 Interruption immédiate
I3-0 = 0 Annulation de la commande
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TABLEAU DE L'EVOLUTION DU REGISTRE D'ETAT

ASNY ASNg ASNd ASNd ASNg ASNg| 0a

oda 0o4dd odd o4dd 0o4dd 3S7Nd X3ANI| La

vivd 1SOT Y1lva 1SO1| Vv1ivd 1S0O71 v1va 1S0O71 V1va 1SOT 0 MOvHLl| ¢a

0 HO4"4d3 04O 0 40443 04O "HOd4d3 O"O "HOdd3 OHO | €d

0 4NY 0 4NH dNH | HOYd3 M33S| va

17Nv4d LM | LT1NVH LM 0 3dAl GH0OO3Y 0 d3avo1 av3aH| sa
103104d 103104d 103104d

JLIEM J1IHM 0 0 0 J1lidMm| od

AQVv3Yd 1ON AQv3H LON| Adv3d 1ON Adv34d 1ON AQdV3Y 1ON AQV3Y 1ON| L4

31Sid d4N3103Ss 31Sid dN3103s ass3avav.a | 3dAL3a | lI9

JHNLI4O3 3dNLido3 F4NLO31 34NLo3 3dNLo3a JANVINNOD

MT 5-6



CARTE DISQUE VUE COTE COMPOSANTS

Cn'8 Cn8

32 2 32 2
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MASSE

CABLAGE BUS CN 1

N o W -

11
13
15
17
19
21

23
25
27
29
31

33
35
37
39
41

43
45
47
49
51

53
55
57
59
61

63
65
67
69
71

73
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D N

12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44
46
48
50
52
54
56
58
60
62
64
66
68
70
72
74

+12V
+5V
MASSE
MASSE
NMI
BAL
RESET PARTIEL L
WRL
RdlL
MASSE
MASSE
DL@
DL1
DL2
DL3
DL4
DL5
DL6
DL7
FA
RTC
MARCHE MOTEUR
ouT
MASSE
AL
AL3
AL5
AL7
AL9
AL11
AL13
AL15
NC
—12V
MASSE
+5V
NC




CABLAGE CN8 & CN'8 (CONNECTEUR DE DISQUE)

MASSE 1 2 NC
MASSE 3 4 5

MASSE 5 6 SD3

MASSE 7 8 IP

MASSE 9 10 Sd0

MASSE 11 12 Sd1

MASSE 13 14 Sd2

MASSE 15 16 COM. MOTEUR
MASSE 17 18 DIR

MASSE 19 20 STEP

MASSE 21 22 WD

MASSE 23 24 WG

MASSE 25 26 TRAG

MASSE 27 28 WPRT

MASSE 29 30 Read Data
MASSE 31 32 S Face

MASSE 33 34 NC
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IS

A
A

le]
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o

DALB
DAL7
STEP
DIRC
EARLY
LATE
MR

(GND) Vgg

FD 1791-02

1

I

1

Mo

o1

ool

© ® N v s W

40
39

[,
LU
[

35

. Vpo!t12vi
INTRQ

T

34[° TROO

330
32[

31

30
29
28
27
26
25

24

[~ WG
[ 1G43

™ HLD

[~ RAW READ
= RCLK

] RG

23

22
21

BROCHAGE

DECODAGE DES REGISTRES

LECTURE (RE)

ECRITURE (WE)

37 EC
37 ED
37 EE
37 EF

A1 - A0
0 0
0 1
1 0
1 1

Registre d'état

Registre de piste
Registre de secteur Registre de secteur
Registre de donnée Registre de donnée

Registre de commande
Registre de piste
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LISTE DES SEMI-CONDUCTEURS

Repeére Désignation
21 74 LS 05
Z 2 74 LS 155
Z 3 74 LS 240
24 74 LS 240
25 74 LS 30
Z6 74 LS 27
27 SL 7404
28 74 LS 10
Z9 74 LS 27
210 74 LS 174
21 74 LS 04
212 74 LS 74
213 74 LS 161
214 74 LS 123
215 74 LS 367
216 WD 1791
217 74 LS 20
218 74 LS 74
219 74 LS 161
220 74 LS 161
Z21 NE §55 P
222 74 LS 74
223 74 LS 126
224 SN 7416
225 74 LS 02
226 SN 7416
227 74 LS 27
228 74 LS 153
229 74 LS 74
230 74 LS 74
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LISTE DES RESISTANCES

Repeére Désignation
R 1 1K

R 2 470

R 3 470

R 4 470

R5 47 K

R 6 10 K

R 7 10K

R 8 10K

R 9 150

R10 150

R11 150

R12 150

R13 150

R14 150

R15 4,7 K

R16 220K 1/4 W 2%
R17 330K 1/4 W 2%

Résistances PW = 1/4 W Tolérance 5% (si pas de spécification).
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LISTE DES CONDENSATEURS

Repére

Désignation

O00O00O0O00OO0
0 NOOODAWN=

O 0
-
- O O

c12
C13
C14
C15
C16
c17
c18
c19
C20
c21
c22
c23
c24
C25
C26
c27
c28
c29
C30
C31
C32
C33
C34
C35
C36
c37
C38
C39
C40
c4a1
ca2
c43
ca4
c45
C46

100 MF 16 V chimique
100 MF 16 V chimique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
220 pF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
30 pF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 MF 16 V chimique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
10 nF céramique
47 nF 250 V métal
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique
100 nF céramique

100 nF céramique

100 nF céramique
22 MF 16 V tantale
22 MF 16 V tantale
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Repére

Désignation

Y 1 QUARTZ 16 MHz
CONNECTEURS
(Z16) | SUPPORT 40 B TULIPE

C. IMPRIME
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CARTE ALIMENTATION

INTRODUCTION
Le bloc Alimentation d'un microcalculateur est un maillon trés important,

De la qualité de celui-ci dépendra la qualité du fonctionnement du calcula-
teur,

Ses caractéristiques principales sont :
— Taux d'ondulation trés faible.

— Les variations de débit de courant doivent étre parfaitement absorbées par
les régulateurs avec un temps de réponse minimum.

— Filtrer les parasites extérieurs.

— Pour les plus performants, insensibles aux coupures ou microcoupures du
secteur.

Pour notre bloc d'alimentation, nous avons respecté ces contraintes en uti-
lisant un filtre secteur, des composants actifs de chez Lambda, une batterie
de sauvegarde et un détecteur de microcoupure.

Notre carte est composée de quatre parties distinctes, qui sont :

— un bloc de tension + 12 V pour le moniteur vidéo.

— un bloc de tension + 12 V et — 12 V pour |'ensemble du calculateur.

— un bloc de tension + 5 V pour I’ensemble de la machine.

— un détecteur de microcoupure avec batterie de sauvegarde.
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1.1-

2.1 -

3.1 -

4.1 -

BLOC D'ALIMENTATION POUR LE MONITEUR VIDEO

Ce bloc d'alimentation a été mis au point pour éviter que |'image
saute “un peu’’ a la mise sous tension des lecteurs de disque ou des
appels de courants du systéme sous + 12 V.

Il est composé du régulateur LAS 1512 qui est attaqué par une ten-
sion redressée, filtrée aux bornes de DP1 et C6.

BLOC D'ALIMENTATION +12V, —12V

Cette circuitrie permet d‘alimenter le WD 1791, Ia liaison série et les
lecteurs de disque.

Elle est composée du régulateur LAS 1412 protégé par la diode
1T N 4004 contre les tensions inverses a la commutation du relais
LY4 Svi2v,

Ce circuit délivre une tension de + 12 V sous 3 A.

Cette tension sert & alimenter le circuit TDB 555 DP qui convertit
la tension + 12 V en — 12 V sous un débit de 30 mA.,

Cette tension négative sert pour alimenter la liaison série du micro-
calculateur Guépard.

Cette tension de — 12 V est ajustée avec la résistance ajustable RV1
de 100 KL

BLOC D'ALIMENTATION 4+ 5V
Cet ensemble est construit autour du régulateur ajustable LAS 39 U,

Ce circuit prend sa tension redressée et filtrée sur DP2 et le conden-
sateur C8 de 33000 uF,

L'ajustement de la tension est obtenu avec la résistance variable RV?2
de 200N,

Le débit en courant de ce circuit est de 8 amperes.

DETECTEUR DE MICROCOUPURE - SAUVEGARDE

Le bon fonctionnement de la commutation du secteur vers la batterie
ou vice et versa, nécessite trois éléments.

Un détecteur de microcoupure, ici réalisé par D1 - D2 suivies de T1 et
T2 attaquant lui-méme IC1 (74122) qui libére un signal qui va étre
amplifie par T3 (BC338) qui pilote le relais LY4,

Ce relais doit commuter assez rapidement, car pendant sa commuta-
tion le systéme n’'est plus alimenté, et ce sont les condensateurs Cs8,
C6 et C7 (troisiéme élément) qui jouent le rdle de batterie, jusqu‘au

moment ol le relais a fini de commuter et que la batterie alimente les
régulateurs.

La batterie montée dans le Guépard d’origine est de 12 V 6A/heure

et permet de maintenir le Guépard de base en fonctionnement normal
environ 1 heure.

Il est tout & fait possible de rajouter une batterie extérieure de + 12 V
type automobile.
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BLOC ALIMENTATION VUE DE DESSUS

Cn11
D DIPFA 1 Cn10 10
LI l_l | I, I | |
Vidéo Disque Bac
CONNECTEUR DIPFA( CONNECTEUR ALIMENTATION
Cn11 Cn10
1 Remise sur secteur 1 Masse vidéo
2  Remise sur secteur 2 +412Vvidéo
3  Led verte, présence secteur 3 Masse disque
4 Cathode led rouge présence 4 + 12V disque
Getieris 5 Masse disque
5 Anode led rouge présence 6 + 5V disque
btiprie 7 45V bac a carte
6  Arrét du bip (retour) 8 Masse bac a carte
7 Arrét du bip 9 + 12V bac & carte
8 NC 10 — 12V bac a carte
9 NC
10 NC
11 NC
12 Masse
13  Masse
14  Masse
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SN 74122

Rext/

Ve Cext NC  Cext NC  Rint Q
w| Jia| frz| ju| 0| (8] |8
[ w

TRint
Q
CLR Q
1 2 3 4 5 6 i
Al A2 B1 B2 CLR @ GND
BROCHAGE
ENTREES SORTIES
CLEAR| A1 A2 B1 B2 | Q a
L X X X x|t H
X H H X X | i H
X X X L x| v H
X X X X L |t H
H L x t+ v (M u
H L x H t |1 u
H X L t H|JL U
H X L H t |1 u
H H | H H|IL WU
H I H v L U
H I H H H L U
t Lox HoW |V
t X L H W |JL U

TABLE DE VERITE
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LISTE DES SEMI-CONDUCTEURS

Repere Désignation Repére Désignation
ic 1 SN 74122 Pont de Graetz
IC 2 |HEF 4013
IC 3 |HEF 4093 FB 2506 sur
IC 4 |TDB 555 FB 2506 radiateur
C.l. REGULATEURS

RG
7805 |SFC 2805
RG
7812 |SFC 2812

LAS 1512 sur

LAS 1412 radiateur

LAS 39 U

TRANSISTORS
T1 2 N 2907
T2 2N 2222
T3 BC 338
DIODES

D1 1N 4148
D 2 1N 4148
D 3 1 N 4004
D 4 1 N 4004
D5 1N 4148
D6 1N 4148
D7 1N 4148
D 8 1N 4148
D9 1N 4148
D10 1 N 4004
D11 BY 2142w
D12 LED ROUGE 05

CLIPSLEDOS
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LISTE DES RESISTANCES

Repére Désignation Repére Désignation
R 1 10 K RV1 100 K ajustable horizontale
R 2 10 K RV2 | 200 ajustable linéaire
R3 |47K RV3 varistor (ventilateur)
R 4 4,7 K

R5 1K

R6 47 K

R 7 47 K

R 8 22K

R 9 1K

R10 150 K

R11 150 K

R12 TM

R13 47 K

R14 470

R15 560

R16 560

R17 102W 2%

R18

R19 470 1/4 W 2%

R20 1K

R21 10 K

R22 68 K

R23 1 K (sur chassis)

Résistances PW = 1/4 W Tolérance 5% (sauf spécification)
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LISTE DES CONDENSATEURS

Repére

Désignation

OO0OOO0O0O000O0
W NOOOD WN=

00
- )
= o

c12
C13
C14
C16
C17
c18
c19

1 MF 63 V chimique

220 MF 25 V chimique
6,8 nF plastique

4,7 MF 63 V chimique

10 MF 40 V chimique
33000 MF 16 V chimique
33000 MF 16 V chimique
33000 MF 16 V chimique
0,22 MF 35 V tantale

0,1 MF 35 V tantale

0,22 MF 35 V tantale

0,1 MF 35V tantale

0,22 MF 35 V tantale

0,1 MF céramique

470 MF 16 V chimique
470 MF 16 V chimique

220 MF 16 V chimique
220 MF 16 V chimique
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Repére Désignation Qté Désignation
PB PIECES ELECTRIQUES
2720 |BUZZER PB 2720
1 | RELAISOMRON LY4 12 v
FA1 |FUSIBLE 3,15 A RAPIDE 15x 13
FA2 |FUSIBLE 10 A RAPIDE 1 | CANON
1 | mica TO 220
CONNECTEURS 1 | TRANSF. TORIQUE
33WE286
DIP T | VENTILATEUR 4890 W
FA SUPPORT 14 B DIP FA 1 | FERRITE
RL 1 | BAGUE PLASTIQUE
4 RT |SUPPORT RELAISPT14-0 | 9 COSSE A SOUDER 0 6
BORNIER 10B AMP 10 | cosse AMP 6,3 FEM
DROIT 3 | CACHE COSSE 6,3 NOIR
3 | CACHE COSSE 6,3 ROUGE
2 | PORTE FUSIBLE
2 | FICHE FEM BANANE
T | INVERSEUR DOUBLE M/A
1 | INVERSEUR RUSSEM
1 | FILTRE SECTEUR
1

RADIATEUR USINE
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APPENDICE A
CONNECTEUR SUR CARTE

N° Désignation Page

Cn1 Bus du Microcalculateur MT2-9
Cn2 Générateur de caractére probrammable MT 4 -8
Cn3 Sortie vidéo MT4-9
Cn4 Crayon optique MT 4-9
Cnb Sortie parallele MT3-9
Cn6 Entrée/sortie RS232C MT 3-10
Cn7 Dip clavier MT 3-11
Cn8 Disque interne MT5-9
Cn8’ Disque externe MT5-9
Cn9 Reset/Fréquence MT 2-10
Cn10 Alimentation MT6 -3
Cn11 DIPFA MT6 -3
CN12 Cassette MT 3 -11

CONNECTEUR HORS CARTE

N° Désignation Page
Cn13 Crayon optique MU 6 -4
Cn14 Clavien MT 3-12
Cn15 Péritel (8 broches) MUG -3
Cn16 Cassette (5 broches) MUG6 -3
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APPENDICE B
REPARTITION DES ADRESSES D'ENTREE/SORTIE

N° du Port Utilisation
PBH
a Moyenne Résolution Graphique 250 x 320 points
paH
@5H
a Réservé
p7H
¢8H
a Modem - Vidéotex
1FH
20H
a HPIB - Processeur Arithmétique (IEEE)
2FH
3¢H
A Conversion Analogique/Numérique et Numér./Analog.
3FH
4¢H
a Haute résolution graphique 300 x 640 points
4FH
5@H
a Disque dur
5FH
6@H
a Réservé
7FH
8@H
-a Libre pour I'utilisateur
9FH
gAgH
a Réservé
ZAEH
BAFH Interdit
2BoH
3 Carte de Programmation d'«Epromp»
@BFH
@CaH
a Interdit
#C7H
@gcsH
3 Réservé
#CFH
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Suite APPENDICE B

N° du Port Utilisation
@DEH Mémoire de 256 K octets
@D1H
3 Réservé
@DFH
gE?: Calendrier
PE2H
a Générateur de Son
PE4H
@ESH
a Réservé
gE7H
@ESH
a Registres du Contréleur - "'Série RS232C""
@EEH
@EFH ""Reset’’ de la ""Série RS232C"’
PFgH
a Réservé
@F2H
¢F3H Couleur du Fond
@F4H Réservé
@F5H Attribut du Caractére
ggg: Registre du Contréleur Vidéo 6845
g;g: Réservé
gFAH Sélection des Banques BQ1 a BQ4
gECB): Réservé
@FDH Sortie Paralléle (Imprimante)
gFEH Réservé
ﬂFFH Cassette
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APPENDICE C
DANS LE SYSTEME BANQUE

REPARTITION DES ADRESSES MEMOIRES

MT C-1
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APPENDICE D

NOTATION UTILISEE DANS LES TABLES DE VERITE

! niveau logique a ""1"

: niveau logique a "'@"’

= r I

: niveau logique a ''1'' sur la transition d'horloge
: niveau logique a "¢” sur la transition d'horloge
: actif sur le front montant d’horloge

: actif sur le front descendant d'horloge

: I'état peut-étre quelconque

N X <=+— — ™

: état de haute impédance
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74 LS 00

ENTREES SORTIE
A B Y
L L H
L H H
H L H
H H L

1j
2
A

)
5

10—

9——

alp |al

A
12—
B

w

(=2

o

-
-

13—

YYTT

TABLE DE VERITE

SYMBOLE LOGIQUE

N w

© @

JIYY

-
N -

-

=y
o

-
w

SYMBOLE LOGIQUE

Y

w

2]

-
-

-
w

N

&

(=2

@

-
o

-
N

TYTY7Y

SYMBOLE LOGIQUE

-

w

©

-
—-

-
w

(S}

&

oo

-
o

e
N

74 LS 02
ENTREES SORTIE
A B Y
L L H
L H L
H L L
H H L
TABLE DE VERITE
74 LS 04
ENTREE SORTIE
A Y
L H
H L
TABLE DE VERITE
74 LS 05
ENTREE SORTIE
A Y
L H
H L

TABLE DE VERITE
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74 LS 08

ENTREES SORTIE a—2 Y
sE:)__(i
A B Y
A
L L L 10— Ygq
H L L A
S T D
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 10
10
ENTREES |SORTIE _a
A B c Y(10) ;_g}_vw
L L L H 13 —=
L L H H A
L | H | L H Zj:}_le
L H H H 5 _C]
H L L H
H L H H Y
H H L H 0B Y
H H H L 11—
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE

7416

16

A Y
ENTREE| SORTIE 9—-{ >o——38
A X 11—|A ><>——-Y 10
L H
H L 13—A>ol12

TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 20 et 74 LS 21
’20 21
ES SORTIE 1—] 1—
ENTRE , OR = 2—2:}_15 - v,
Al B | c/| Db | vy | Y21 < +—<
Ll x| x| x H L 5— R
X | L | x| X H L A A
AR B B SN SN
H|H|H]|H L H 130 13—L)
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
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74 LS 27

ENTREES SORTIE
A B C Y
L L L H
X X H L
X H X L
H X X L
TABLE DE VERITE
74 LS 30
ENTREES SORTIE
A|B|C|D|E|F|G|H Y
LIX|X|X[Xx]|x]|x]|x H
XILIX|X|X]|X]X]|X H
XIX]JL[X]|X|XIX]|X H
X|IX|X|L|X|X]|X|X H
XIX[X|X|LIX]|X]|X H
XIX|X|X|X|L|X]|X H
XXX X[X]|X]|LIX H
XXX |x|x|x|x]|L H
H{H|[H|[H|H|H|H[H L
TABLE DE VERITE
74 LS 32
ENTREES SORTIE
A B Y
L L L
L H H
H L H
H H H
TABLE DE VERITE
74 LS 74
ENTREES SORTIES
MODE = — =
S, |Rp|[cP | D | Q| @
mise a 1 L H X X H L
mise a & H L X X L H
indéterminé L L X X H H
chargementde 1| H H ! h H L
chargementde 8| H H 1 ! L H

TABLE DE VERITE

MTD-4

5C
A
9
¥
10—
1

A

11—
2 —

-

F

6 —

G

11—

12—H|

SYMBOLE LOGIQUE

4-—2 Y,
B

SYMBOLE LOGIQUE

4
2—D Sp af-s
3—p> CP
RD 6 6
Y 10
L
124bp Sp a
11—> cP
Rp O
SYMBOLE Y
LOGIQUE 13



74 LS 86

A

D=

A
ENTREES SORTIE :E)Dy_s
A B Y
A
9 Y
t h :f. 1OE)D_8
H L H A
12 Y
H H L 13E)D—ﬁ
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 123
14 15
Cexit Rnxl/coxh
1 Q1 45
2 Qy 5
ENTREES SORTIES 3
Rp A B Q Q
L X X L H
X H X L H
X X L L H
H L t L LI
H | H Ju I
1 L H J L T » .
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 126
126
[
, A 1Y
4_2C
ENTREES SORTIE 5 _2A Y ¢
C A Y 10 3C
v . . g _3A ¥,
H H H 13-4
L X 2 1224 L LI
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 138
ENTREES SORTIES
E, | E; | Eg | Ag | A, | A, |D|7|2|3|3|5|6(7
H X X X X X |HHH|HIH|H|H|H
X H X X X X |HIHIH|H|H|H|H]|H
X X L X X X |HIHIH|H|H{H|[H|H
L L H L L L |LIH{H|/H|{H|H[H|H
L L H H L L H|L{H|[H|H|[H[H|H
L L H L H L HiH|L|H|H|H|H|H
L L H H H L |H{HIH|L|H]H|H[H
L L H L L H | H/HI/H|H|L|H|H|H
L L H H L H | H{HIH|HIH|L[H]|H
L L H L H H |H{HIHIH|H|H|L|H TABLE DE
L L H H H H |HHIHIHIHIH|H|L VERITE
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74 LS 138 (suite)

[TTTTTT

SYMBOLE 15 14 13 i2 11 10 9 7
V') =Pin16
LOGIQUE  Jee="n
74 LS 139
1 2 3 15 14 13
s | 1 S L1
ENTREES SORTIES Es  Aoa Ma Epb  AgpAgp
E A, A, |0 |T]| 213 DECODER a DECODER b
H X X H H H H 0. 1. 2' 3. Ob 1b 2b 3b
L L L |L|H|H]H O T P T T
L H L H|L|HI|H 4 5 6 7 12 11 10 9
L L H H|H L |H 6
v =Pin
L H H HIH[H]L eﬁ%=pma
74 LS 163
SELECTIONS ENTREES (a or b) SORTIE
So S, E I | K ly | 1y Y
X X H X X X X L
L L L L X X X L
L L L H X X X H
H L L X L X X L
H L L X H X X H
L H L X X L X L
L H L X X H X H
H H L X X X L L
H H L X X X H H
TABLE DE VERITE
1 6 5 4 3 10 11 12 13 15
S I T Y O '
Ea 0a 11a 12a 13a  lob b l2b l3b Ep
14 — So
2— s,
Ya Yb
| |
7 9
Vcc=P|h 16
GND=Pins8  SYMBOLE LOGIQUE
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74 LS 157
AUTORI{ ENTREE | DONNEE
SATION | SELECTION| ENTREES | SORTIE
E S o | I Y
H X X | X L
L H X | L L
L H X | H H
L L L | X L
L L H| X H

TABLE DE VERITE

157

2 3 5 € 11 10

| [ L[] ]

15

14

l

13

|

E lpa ta lob b loc

e

log

l1d

SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 160 -74 LS 161 -74 LS 162 -74 LS 163

ENTREES SORTIES
MODE — —
MR CP | CEP | CET | PE o Q, TC
RAZ L X X X X X L
H t X X [ [ L L
chargement ’ r X ¥ | h H @
comptage H t h h h(©) X count| (a)
, H X |6} X h(© X q (a)
bloqué H X X o | he | x a L
TABLE DE VERITE ’160, ’161
ENTREES SORTIES
MODE — —
MR CP | CEP | CET | PE D, Q, TC
RAZ | 1 X X X X L L
ht 1 X X [ | L L
chargement R0 : X X | h H (d)
comptage h t h h hf) X Jcount| (d)
] h X |(® X hf X Gs (d)
bloqué h" X X G N X an L
TABLE DE VERITE '162, '163 l : ‘i ]‘ J°
PE Dyg Dy D Dj
7 ——— CEP
10 — ceT TR e 15
2——CP
1—OIMR Qp Q@ Q 04
SYMBOLE l l i ‘
Vee = Pin 18
LOGIQUE G%%:Pln 8 14 13 12 11
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74 LS 166

ENTREES REGISTRE | SORTIE
MODE == —
PE CE CP DS DO-DT QO 01‘06 Q',
| | t X I-1 L L-L L
Ghaggement bl ] x| hen H-H H
. s . h | 1 | X-X L Qo-Qs Qg
serialisation - | 1 b X_X H Kl ky
blqué X h X X X-X Qo J1-Qg q7
TABLE DE VERITE
15 2 3 4 5 10 1 12 14
| I O I O
PE Do D1 Dz 03 04 Ds DG D7
1— Dg
7—{cp
6 —of CE
MR Q7
T [
9 13
SYMBOLE S
LOGIQUE L =Bl
74 LS 174
3 q L} 1 13 14
N
Dy Dy Dy D3 Dy Dg
9— cp
MODE ENTREES | SORTIE 1—of MR
M_R' CP Dn Qn Qo Q1 Q2 03 04 05
RAZ L x| x L R
mise & 1 H|lt|n H . 5 7 1 12 s
mise a @ H 1] L Vce =Pin 16
GND =Pin 8
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 175
ENTREES SORTIES
MODE — ==
MR CcP D, Q, Q,
RAZ L X X L H
mise a 1 H t h H L
mise a @ | H ! | L H
TABLE DE VERITE
4 5 12 13
| | | |
e dcp Do D4 Dy D3
L Mﬁz Q & 0 T 0 Q3 Qg
T 1T T T T 1
3 2 6 7 1 10 14 15
SYMBOLE
LOGIQUE Vgg =Pin 16
GND=Pin 8
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74 LS 240 240

nN
o
< |
o
-
@

&

(- ]

1

-

-
~
o
<
o
w

ENTREES SORTIES 15—'—*’—% s
—O_Ea Ia ﬁb Ib Va Vb 13%__‘_“’_7
L L L L H H b .Lg
L H L H L L u ?
H X H X @ | @ 19058
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 244 2 la N Ya_ .o
[} Y,
4——-" c—. 16
6 T N A 14
,__h_t'_v_-_,z
OEa [
1———0—-4
17 b %— Yo 3
| ENTREES SORTIES w—'*t_ s
|OE, | 1o [ Oy | 1y | Yo | Y, .,__t'b *,
i 2 L L L L L I [ v,
L H L H H H " R [
H X H X () (2 m——<|“° D>—!
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 245 siD}
s
:A—T—{‘ ; B 47
A2 Iaz 16
SLST—E_‘- q_] B2 s
aA—T——-|‘ ; [ By 14
- ENTREES | ENTREES/SORTIES Mirf [ 5] By
CE | SIR A, By “—“T—F .
8 12
L L A=B INPUTS )
L H INPUT B=A N o
H | x ) @) )
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
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74 LS 367

5]
kg

Y 12 |
ENTREES SORTIES {
O_E I Y V 118 } 1Y
L L L H ¥z v
L H H L GND [ E s Y
H X (2) (2)
TABLE DE VERITE SYMBOLE LOGIQUE
74 LS 374
MODE ENTREES REGISTRE SORTIES
OE CP D, INTERNE Q,-Q,
chargement et L ' | L L
lect. registre L 1 h H H
chargement registre et| H ! ' k )
fermeture sortie H ! h H 2)

TABLE DE VERITE

3 4 7 8 13 14 17 18

N I I

Dy Dy D; Dy Dy D5 Dg Dy

1 Hcp

1—f o€
Q Q Q, @3 Q4 Qg Qg Q

T T T T
SYMBOLE 2 5 6 8 12 15 16 18

Veg =Pin 20

LOGIQUE anb=rin10
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REPROM 2732 A

A ~ 24 [ Vec
As[] 2 23 [ Ag
As(] 3 22[0Ag
A] 4 210 A,
A3 s 20 [ OF Vep
A e 27328 19 [0Aw
A 7 18 [JCE
Ao[: 8 1700
Ag-Aqy ADDRESSES %[ 9 16 [10g
CE CHIP ENABLE 0,0 10 15 [10s
OElVpp | OUTPUT ENABLE! Vpp 0, 1 14 [104
0p-04 OUTPUTS BROCHAGE GND[] 12 1303
Broche| CE | OEivpp |Ag | Ve Sorties
MODE (18) (20) 22 | (24) (9-11,13-17)
Lecture Vi ViL X +5 Dout
haute impéd. (Z)
Repos Vin X X +5 (2)
Programmation v, Vep +5 Din
Programmation (2)
interdite Viy Vpp X +5
Vérification ViL ViL VH| +5 Code

TABLE DE VERITE
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RAM STATIQUE CMOS TC5516 AP/-2

NS

A7 24 vaD

Ag 2 23 [ Ag

BROCHAGE ~sOs 22 [ Ag
Aa(] 4 21 [J R/W
A3 s 20 [ CE,
Ag ~ Ao Address Inputs A 6 198 Ao
R/W Read/Write Control Input A7 18 O CE,
FE. AF : Ao s 17 O 1/0g
| CE,.CE, Chip Enable Inputs s L3 16 |5 170+
/0y ~ 1/Qg Data Input/Output 10, 10 15 0 1704
Voo Power (+5V) 17030311 14 [ 1/05
j GND Ground GND[12 131704

RAM DYNAMIQUE DE 65,536 MOTS
DE 1BIT - TMM4164P -3

Ap ~ Aq Address Inputs BROCHAGE

CAS Column Address Strobe ~_

Din Data In NC Q1 160 Vss

NC No — Connection 'W“‘R“?T[% E ?-; :ig (DEKS

ouT

Ty b RAs da 130 As
_R_Ai Row Address Strobe A, ds 120 A,

WRITE Read/Write Input A, O6 110 A,

Vee Power (+5V) A gz 100 A

Vss Ground Vee 8 9aH A,
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APPENDICE E
TABLEAU DES CHARGES DE LIGNE DU BUS Cn'1

Signal Buffer Charge | cpu | mere |Disque | Vidéo
ALP LS244 30 6 6 3 2
AL1 LS244 30 6 6 4 2
AL2 LS244 30 6 5 1 2
AL3 LS244 30 6 4 1 2
AL4 LS244 30 5 4 1 2
AL5 LS244 30 6 3 1 2
ALB LS244 30 6 4 1 2
AL7 LS244 30 5 4 1 2
ALS LS244 30 5 1 1
AL9 LS244 30 5 1 1
AL10 LS244 30 5 1 4
AL1T1 LS244 30 5 1 2
AL12 LS244 30 5 1 2
AL13 LS244 30 3 1 2
AL14 LS244 30 2 1 3
AL15 LS244 30 2 1 2
DL@ LS245 30 2 4 2 3
DL1 LS245 30 2 4 2 3
DL2 LS245 30 2 4 2 4
DL3 LS245 30 2 4 2 4
DL4 LS245 30 1 3 2 4
DL5 LS245 30 1 3 1 4
DL6 LS245 30 1 4 1 4
DL7 LS245 30 1 4 1 3
RESETL LS126 30 1 5 4
HALTL LS126 30
MREQL LS367 30 13 1 4
IORQL LS367 30 3 2 2
0 cpu S37 30 3 2 1
M1L LS126 30 1 3 1
RFSHL LS126 30 6
BAL LS126 30 4
RESET
PARTIEL LS126 30
WRL L.S367 30 10 3 1 4
RDL LS367 30 5 2 2 1
CLA LS138 10 1 4
BQZ LS175 10 1
BQ3 LS175 10 1
BQ4 LS175 10 1
N LS367 30 3
ouT LS367 30 3
FA LS32 10 1
RTC NE555 1 2
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APPENDICE F

PLANS
DU
GUEPARD
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PLAN DE LA
CARTE CPU HZ80A
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BAL RDL

eaL_ T T"

R16 @
PR 22k
BUSREQ! - 25
R17
S, 2,20 -
ATTENTE 244/}

ALt

ALIS__1
[ 3252
MREQL__2

236

BQODES

3

FDL.L 14”
Bar)32
.

ALo,

2764

"2} s,

loe]
for

DES: C.QUERNET

CARTE CPU HZB80A




PLAN DE LA
CARTE MERE M80A
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OLR r=rrrraad
DL , R32_,5SELECT
Q R29 »30uT PAPER
=
R30
3100
s
7
9
"
13
15
17107 J . -
B B ::03 10
K e ;102 b a1 c1s
] 1 F
{ oz [ 7 z2 [Js27e8knz #5307
v o I 1siviNaTa8 <|msmseaz |7 )
o I e s <l
i 2 | 33pF
0 s 7
f
D B . o1t
— |, N4148
7 RO[TWRlZGy: o
5| oldm 3300
oLs 2 . ALt
210 AL
o7l 74 o Toan
%o
2
3 RIS
. R14
Lo
¥ 10 7116
| 3x22k0
b 212 R13
150058 s
AY-3-8910)
s
bL7
Bc2 |
BCt I
BoIR

R1

1Na148 Bad
D> >
1000

c41_ C39
10nF_47pF o

2 1004F

ALETTES| 79 ~
L c1
TBABIOS ] ]

10004F
c1o - He
80 2w

1

06 NOV1984 [DES: C.QUERNET

@ CARTE MERE M80A




PLAN DE LA
CARTE VIDEO H80
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ATTENTE

@®cn2

L
MATO MAS

waTro] o] 3[4]

oL

23

RESETL___|»  RA
AUTOVISULs  RA1[37

Elele[~]]= ]

ERE

[

Fl
2
&

TCS516

SYVe Jio  RAOfae

SYH. 3
CURSEUR] o
142!

LPSTB
3CNa

a0 41 d2 @3
& T I
3lCURdlauTv finy 3lFLA_6|GRIS ]ROUGE
Jo |
z20 174 ] 724 174
BB @{m ] ‘5[ EERECERE
RESETL

IDE

VERT

[

BLEU

/2 VERT

s [l [l helr 0.5
o a7 s
1

[12]

2

ofd5  ojds [l
220 [=]

174 arfl

o
s
GElEEERE
@
g
3

Ax22k0

113 r2v
ensl lzracns

ROUGE 10CN3

BLEU 12 CN3

07NOV 1984|

DES:C.QUERNET

CARTE VIDEO H80




PLAN DE LA
CARTE DISQUE H80.
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CNa-CNe
Lo 10500
| 12 501
5bo| 503 14 5D2
i o fa s 6 503
z17 DL4. 325FACE
20 16 COM.MOTEUR
a
RS
a7k0]
12y
RESETL
JJ57EeRD 0
4[37ECRD 2| TEST] 100uF
ALz z2 32READ! WARCHEMOTEUR. re [[rtof|r1r
AL3. 3 oBTEGWR | | R, 2al_Juir 3.3300
Zn WAL ul 188 3s(WPRT 28 WPRT
[ B BTECWR 3s[IP 1 8 P
34[TROQ | 6 TROO
15|STEP
RE |, 1791 gDIRC STEP
yoa WE |, 30[WG BTR
oLo sl oo 5o WG
e WD
fi2]
12
B
7]
ou7[s
A
oLo 2] ri2l] ANz25
[ 100l
s
[=]
[7]
[s]
[13]
oLz [i]

30 READ DATA

08 NOV 1984|DES: C.QUERNET

CARTE DISQUE HB0

B




PLAN DE LA
CARTE ALIMENTATION ALG1
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LAS1512

n ) +12V
ALIMENTATION ALG1 i . r‘; i VIDEO
cio | > 0 15A
sawe 0,22¢ 4 O,1p¢ | > o
FUS 3A 288 D10 1N4004 i
o ) ) 21 DISQUES
LAS1412 T~o—9 D> +12v| 3A
o, 10 R22
6, 68K
! R2( RV1 100K b5
i 1K B 2
| ﬂb 7 5 D +12v
dee T Coder rca dLerg: 470, 17 -a70.]
0,1pF i 2 DB = 7 D9
{{ 1 [Rial . 10K 05550P - e P —12v |
| J3joog H ~ i i |CARTE
FILTRE | s e — yoe < 18-2 cig soma
! 3 -220p¢ 19-220pF WERE
secteud < . L ! ‘T‘l“;i )| T > |
i " 5 X 1IN4148
— |
i D— + 5V
i 8A
:
.
I
+ 5V
S1 “
L oo ;
: ' DISQUES
i
i
'
I
' - o

[ = Liaisons circuir_rabiaTeur

O _ Linisons CiRCUIT _ComPosANTS
COFFRET ET ANNEXES

-3 (@)

P600K

BATTERIE INT

FUs
104

ROUGE

BATTERIE EXT

1N4148
D2

Ly4|svizv
I

12DIP
RAZ
BATTERIE

121314DIP

Ic3
4093BP

PB2720




3802H

3804H

3808H

3810H

)
=1
:
I

@)
X
Q)
I

)
@)
m|
X

w|
-1
bl
ba =

+

5V

MATRICE CLAVIER DU GUEPARD

Cbo CD1 €Dz CD3 CD4 (D5 CD6 CD7
\
3 A B c D E F G
H | J K L M N o
P Q R S T u \ w
x V‘ z {a sul Jef o
f
0 11 "2 3 $4 % 5 &6 7
(8 19« +i <. == >. ?/
ENTER|CLEAR| BRK ? ‘ - | —>| sP
ALPHA LOCK
SHIFT| CTRL
F1 F2| F3| F4a F5| F6| F7 F8
F9| F10| F11| F12| F13 F14| F15
0 1 2 3 a4 5 6 7
8 9| 00 + - .
INV FLA| TON| FON CAR| RUN ESC TAB
8x4,7 KO % %
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